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1. SST - 00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem mniejszej szczegbdtowej specyfikacjhibézznej (SST) & wymagania ogoélne dotygze
wykonania i odbioru rob6t drogowych zamanych z wykonaniem przebudowy drogi do m. Zagézyc
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stosowanajgést dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt I.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawartev niniejszej specyfikacji obejmaijwymagania ogoélne, wspdéine dla robot etjpgh
nizej wymienionymi specyfikacjami technicznymi:

1. SST-00.00.00 Wymagania ogolne

2. SST-01.01.01 Odtworzenie trasy i punktéw wysokoiowych

4. SST-01.02.04 Rozbidrka elementéw drég

5. SST-02.00.01 Roboty ziemne. Wymagania ogélne

9. SST-04.01.01 Koryto wraz z profilowaniem i zagzczaniem podtaa

10. SST-04.02.01 Warstwa odcinaga

11. SST-04.03.01 Oczyszczenie i skropienie warstanstrukcyjnych

12. SST-04.04.00 Podbudowa z kruszyw. Wymagania dgé

13. SST-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stalowanego mechanicznie

15. SST-04.08.01 Wyréwnanie podbudowy mieszankamiimeralno-asfaltowymi

17. SST-05.03.05 Nawierzchnia z betonu asfaltowego

19. SST-08.02.02 Chodnik z brukowej kostki betomeej

1.4. Okredlenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione porej okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nigddzy budynkiem, stanowty catd¢ techniczno-
uzytkowa (drog) albo jego cgs¢ stanowica odrebny element konstrukeyjny lub technologiczny (obiek
mostowy, korpus ziemny, azet).

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdbiodsungty od jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych i odpowiednio utwardzony.

1.4.4. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczanyughu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych
wraz z wszelkimi urzdzeniami technicznymi zwzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.
1.4.5. Droga tymczasowa (momtava) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczdoaruchu
pojazdoéw obstugarych zadanie budowlane na czas jego wykonaniawizeéana do usugcia po jego
zakaiczeniu.

1.4.6. Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnietiwizujacymi przepisami, stanowgy urzdowy
dokument przebiegu robét budowlanych oraz zdarzkolicznaici zachodacych w toku wykonywania
robot.

1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkedenova dla zapewnienia komunikacji drogowej i
ruchu pieszego.

1.4.8. Jezdnia - e%¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.9. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przekawe, upowaniona do kierowania robotami i
do wystpowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktva

Inzynier - osoba petata nadzér nad budawinspektor Nadzoru)

1.4.10.Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikamatokami, pasami awaryjnego postoju i
pasami dzielcymi jezdnie.

1.4.11 .Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzciwaz ze sposobem ich pokenia.
1.4.13.Korpus drogowy - nasyp lub tag# wykopu, ktéra jest ograniczona kogodrogi i skarpami
rowow.

1.4.14. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym wlwc utazenia w nim konstrukciji
nawierzchni.

1.4.15.Rejestr obmiaréw - akceptowany przezyniera zeszyt z ponumerowanymi stronamizgty do
wpisywania przez Wykonawc obmiaru dokonywanych robét w formie wyliggeszkicdw i ew.
dodatkowych zakcznikow. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegaotwierdzeniu przez hyniera.
1.4.16.Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badesyzaakceptowane przez Zamawgago,
niezledne do przeprowadzenia wszelkich hadapréb zwiazanych z ocen jakosci materialdw oraz
robot.
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1.4.17. Materiaty - wszelkie tworzywa nieztdne do wykonania robdt, zgodne z dokumeitac]
projektowy i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pireyniera.

1.4.18. Warstwa odcingja - warstwa stosowana w celu unietiwienia przenikania cgstek drobnych
gruntu do

warstwy nawierzchni lecej powyej, | .4.19. Warstwa odezapca - warstwa stgca do
odprowadzenia wody przedosiegj se do nawierzchni.

1.4.20.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigie na ptaszczinie pionowego przekroju w osi
drogi lub obiektu mostowego.

1.4.22. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowanaodpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.23.0dpowiednia (bliska) zgodsé - zgodnd¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjami,
a jeli przedziat tolerancji nie zostat okdleny - z przegjtnymi tolerancjami, przyjmowanymi
zwyczajowo dla danego rodzaju rob6t budowlanych.

1.4.24.Pas drogowy - wydzielony liniami rozgranicgaymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w
nim drogi oraz drzew i krzewéw. Pas drogowy zamorOwniez obejmowa teren przewidziany do
rozbudowy drogi i budowy usdzer chrongcych ludzi i srodowisko przed ugkliwosciami
powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.25. Pobocze - og¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymyevase pojazdow,
umieszczenia ugdzer bezpieczastwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzasta jednoczénie

do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.26.Podtaze - grunt rodzimy lub nasypowy, gy pod nawierzchaido gkbokaici przemarzania.
1.4.27.Podtaze ulepszone - gérna warstwa pogiplezaca bezpérednio pod nawierzchaj ulepszona w
celu umdliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.4.28. Polecenie Inyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawaeprireyniera, w formie
pisemnej, dotyczce sposobu realizacji robét lub innych sprawazanych z prowadzeniem budowy.
1.4.29. Projektant - uprawniona osoba prawna k§yrfina lgdaca autorem dokumentacji projektowej.
1.4.30. Przedsjwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowegoagmania drogowego lub
catkowita modernizacja (zmiana parametréw geometrych trasy w planie i przekroju podhym)
istniejacego podczenia.

1.4.33.Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stagowviutrudnienie w realizacji zadania budowlanego,
na przyktad droga, kolej, ruragj itp.

1.4.34. Przetargowa dokumentacja projektowa -e$¢z dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje
lokalizacg, charakterystyki wymiary obiektu bdacego przedmiotem robét.

1.4.36. Rekultywacja - roboty mage na celu uposrkowanie i przywrécenie pierwotnych funkciji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadania \lash®go.

1.4.40.Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ichidio(przedmiarem) w kolejrigi technologicznej
ich wykonania.

1.4.43. Zadanie budowlane - e& przedsiwziecia budowlanego, stanogga odebrg calas¢
konstrukcyjrm lub technologiczyy zdolg do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkcji
techniczno-aytkowych. Zadanie m@ polega na wykonywaniu rob6t zwkanych z budow
modernizagj, utrzymaniem oraz ochrgrbudowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za j&kach wykonania oraz za ich zgodidoz dokumentagj
projektows, SST i poleceniami kyniera.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiagcy w terminie okrédlonym w dokumentach umowy przeikaWykonawcy teren budowy wraz
ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymidimanistracyjnymi, lokalizagj i wspotrzdne
punktow gtéwnych trasy oraz reperéw, dziennik bugowraz dwa egzemplarze dokumentacji
projektowe] i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziatdoza ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru koicowego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki gggde Wykonawca odtworzy i
utrwali na wiasny koszt.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa elizie zawiera rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczeg6towych warunkach umowy, uadgiajgcym podziat na dokumentacprojektova:

- Zamawiajcego,

- sporadzom przez Wykonawe.

1.5.3.Zgodna¢ rob6t z dokumentagjprojektova i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokiynpreekazane przez dyniera Wykonawcy
stanowy cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w @by jednym z nich g obowhzujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dokumeiitac
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W przypadku rozbinosci w ustaleniach poszczegéinych dokumentéw obowe kolejndé ich
waznosci wymieniona w ,,0golnych warunkach umowy".

Wykonawca nie mee wykorzystywd bledéw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadotminzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek.
W przypadku rozbienosci opis wymiaréw waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materigtiglzgodne z dokumentagcprojektovg i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSEda uwazane za wartiei docelowe, od ktérych
dopuszczalnegsodchylenia w ramach okdlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéweaneéntéw
budowli musz by¢ jednorodne i wykazywiazgodndé¢ z okre&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech
nie mog przekraczé dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w peini zgodne z dokumentagprojektova lub SST i
wptynie to na niezadowalkja jakas¢ elementu budowli, to takie materiaty zostaasgpione innymi, a
roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wgkary.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy

a) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach mor&egjnych i remontowych (,pod ruchem")
Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego na terenieotmyd w sposob okegony
w SST-00.00.00, w okresie trwania realizacji koktiiaaz do zakaczenia i odbioru ostatecznego robot.
Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca przedstawizynierowi do zatwierdzenia uzgodniony z
odpowiednim zarmglem drogi i organem zadzapcym ruchem projekt organizacji ruchu i
zabezpieczenia rob6t w okresie trwania budowy. Wezmasci od potrzeb i pospu rob6t projekt
organizaciji ruchu powinien Byaktualizowany przez Wykonawaa biezaco.

W czasie wykonywania robo6t Wykonawca dostarczy,nstaiuje i lgdzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urmizenia zabezpieczaje takie jak: zapory,$wiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp.,
zapewniagc w ten sposob bezpiecmtwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczeoiow dziei i w nocy tych zapér i znakow, dla ktérych jest
to nieodzowne ze wzgliéw bezpiecagstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczaje lxda akceptowane przezpniera.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposéb
uzgodniony z lnynierem oraz przez umieszczenie, w miejscachscideh okrélonych przez Inyniera,
tablic informacyjnych, ktérych téé bedzie zatwierdzona przez Ayniera. Tablice informacyjneelda
utrzymywane przez Wykonawaev dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboéj zaptacie i przyjmuje &ize jest whczony w
cerg umowry.

b) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach o cherzk inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowrzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresientanalizacji kontraktuza
do zakaczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstalujegidzie utrzymywad tymczasowe ukgdzenia zabezpieczge, w tym:
ogrodzenia, pacze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcomszelkie inne srodki
niezkedne do ochrony robdt, wygody spotecgeia innych.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposob
uzgodniony z Inynierem oraz przez umieszczenie, w miejscachscidmh okrélonych przez layniera,
tablic informacyjnych, ktérych t&€ bedzie zatwierdzona przez Ayniera. Tablice informacyjneela
utrzymywane przez Wykonawaev dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboej zaptacie i przyjmuje size jest whczony w
cere umowry.

1.5.5.0chronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowkek zna& i stosowa w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy date
ochronysrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawceaetizie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody sbaj,

b) podejmowda wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowanieesdo przepiséw i norm
dotycacych ochronyérodowiska na terenie i wokét terenu budowy oradzie unik& uszkodzé lub
uciazliwoséci dla os6b lub wtasrigi spotecznej i innych, a wynikajych ze skzenia, hatasu lub innych
przyczyn powstatych w nagistwie jego sposobu dziatania.

Stosugc sk do tych wymaga bedzie miat szczegélny wzgdl na:

1) lokalizacg baz, warsztatow, magazynéw, sktadowisk, ukopévdgdiojazdowych,

2) srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekéw wodnyckapy lub substancjami toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

¢) mazliwoscia powstania pzaru.

1.5.6. Ochrona przeciwparowa
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Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie utrzymywd sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie

baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, sakalnych i magazynach oraz w maszynach i
pojazdach.

Materialy tatwopalne ¢da sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przemisazabezpieczone
przed dosfpem osbéb trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowaoi&rem wywotanym jako rezultat
realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposéb trwahy szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oeséniu wickszym od
dopuszczalnego, okilenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowezyte do robét bda miaty aprobat technicza wydary przez uprawniom
jednostk, jednoznacznie okéjaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatdéwsradowisko.
Materialy, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, ezpkaiczeniu rob6ét ich szkodlivngg
zanika (np. materiaty pylaste) mphy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaggchnologicznych
wbudowania.

Jezeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Zamawgiey powinien otrzymé zgody na wycie tych
materiatow od wiéciwych organdw administracji patwowe;j.

Jezeli Wykonawca uayt materiatdéw szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ich aycie
spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamaeya|

1.5.8. Ochrona wtasioi publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochroimstalacji na powierzchni ziemi i za adzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadgdabych wiacicielami tych urzdzea
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez @amjgcego w ramach planu ich lokalizaciji.
Wykonawca zapewni wigiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzerty@in instalacji i
urzadzer w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobovgzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegwczasow dla wszelkiego
rodzaju robét, ktére majby¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urgdzer podziemnych na
terenie budowy i powiadomilnzyniera i wladze lokalne o zamiarze rozpgrza robo6t. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawleezzwitocznie powiadomi hyniera i
zainteresowane wiladze oragdhie z nimi wspotpracowat dostarczajwszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw. Wykonawcadzie odpowiadé& za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i adzei podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiizggo.

1.5.9.0graniczenie obgien osi pojazdow

Wykonawca stosowa sie bedzie do ustawowych ograniazeobcihzenia na & przy transporcie
materiatldw i wyposzenia na i z terenu rob6t. Uzyska on wszelkie ridab zezwolenia od wiadz co do
przewozu nietypowych wagowo fadunkéw i w sposébglyi bedzie o kadym takim przewozie
powiadamiatl layniera. Pojazdy i tadunki powodige nadmierne obgienie osiowe nie dila
dopuszczone néwiezo ukaiczony fragment budowy w offsie terenu budowy i Wykonawcadrie
odpowiadat za napraywwszelkich rob6t w ten sposéb uszkodzonych, zgodmmieleceniami layniera.
1.5.10.Bezpieczastwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawcadhie przestrzega przepisOw dotycxrych bezpieczestwa i
higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowkek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz piehsiagcych odpowiednich wymagasanitarnych.
Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie uggzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spizi
odpowiedna odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie orke zhpewnienia
bezpieczéstwa publicznego.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymagjakrelonych powyej nie podlegaj
odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie umowne;.

1.5.11.0chrona i utrzymanie rob6t

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremoboét i za wszelkie materiaty i wdzenia aywane do
rob6t od daty rozpogzia do daty zaktczenia rob6t (do wydania potwierdzenia z@daenia przez
Inzyniera).

Wykonawca bdzie utrzymywé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymarmeimo by
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa djielementy byty w zadowakggym stanie przez
caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.
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Jeili Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyrnea to na polecenie igniera powinien
rozpocac roboty utrzymaniowe nie faiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobovaizany jest znawszystkie przepisy wydane przez wtadze centralméejscowe oraz
inne przepisy i wytyczne, ktorea sw jakikolwiek sposob zwizane z robotami i dulzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, prdapiswytycznych podczas prowadzenia robét.
Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych iduzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymagéa prawnych odnénie wykorzystania opatentowanych anizea lub metod i w sposéb
ciagly bedzie informowa Inzyniera o swoich dziataniach, przedstaatakopie zezwol# i inne odngne
dokumenty.

2. MATERIALY

2.1.Zrodka uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym avgkstaniem jakichkolwiek materiatéw
przeznaczonych do robét Wykonawca przedstawi sitaeg informacje dotyee proponowanego
zrédta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tyohteriatéw i odpowiednigwiadectwa bada
laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia prirez/niera.

Zatwierdzenie partii materiatéw z danegdta nie oznacza automatycznies wszelkie materiaty z
danegairodia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowazany jest do prowadzenia bada celu udokumentowaniae materiaty uzyskane z
dopuszczonegérodta w sposob gty spetniag wymagania SST w czasie pgst robot.

2.2. Pozyskiwanie materialdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwoled wigcicieli i odnagnych wladz na pozyskanie
materiatléw z jakichkolwiekrodet miejscowych vgczapc w to zrodta wskazane przez Zamavgieggo i
jest zobowazany dostarcayInzynierowi wymagane dokumenty przed rozpggem eksploatacjirédia.
Wykonawca przedstawi dokumentaGawieragca raporty z bada terenowych i laboratoryjnych oraz
proponowan przez siebie metedvydobycia i selekcji do zatwierdzeniazimierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagailosciowych i jak@ciowych materiatow z
jakiegokolwiekzrédia.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: gplatynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty
Zwigzane z dostarczeniem materiatéw do robot.

Humus i nadklad czasowo zth z terenu wykopOw, ukopdw i miejsc pozyskanisskiri zwiru beda
formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce utkvacji terenu po ukiczeniu robét.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopdav terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowgdh wykorzystane do robo6t lub odwiezione na odktadovdpdnio
do wymaga umowy lub wskaza Inzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodyyniera, Wykonawca nie ¢blzie prowadzi zadnych
wykopow w obebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty wyszéhsigne w dokumentach umowy.
Eksploatacjazrédet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujacymi na
danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytwérni materiatow

Wytwornie materiatdbw magby¢ okresowo kontrolowane przezzimiera w celu sprawdzenia zgodob
stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Krdbaterialdbw mog by¢ pobierane w celu
sprawdzenia ich wigiwosci. Wynik tych kontroli kdzie podstaw akceptacji okrdonej partii
materiatow pod wzghem jakdci.

W przypadku, gdy lsynier kedzie przeprowadzal inspekcjwytworni, keda zachowane nagtujace
warunki:

a) Irzynier kedzie miat zapewnianwspéiprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatdw w
czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier kedzie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tych &zi wytworni, gdzie odbywa si
produkcja materiatow przeznaczonych do realizatipwy.

2.4. Materialy nie odpowiadagce wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostanprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy,
badz zlozone w miejscu wskazanym przezyniera. Jéli Inzynier zezwoli Wykonawcy nazycie tych
materialéw do innych i robét, hite dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tychtariatéw zostanie
przewartdciowany przez Inyniera.

Kazdy rodzaj rob6t, w ktérym znajdujsie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykeaaw
wykonuje na wtasne ryzyko, ligz sk z jego nieprzyciem i niezaptaceniem

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane na#yedo czasu gdyelola one potrzebne do robét,
byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zadhosveoja jakos¢ i whasciwos¢ do robot i byly
dostpne do kontroli przez kyniera.
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Miejsca czasowego sktadowania materiatGlgbzlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z lzynierem lub poza terenem budowy w miejscach zorgavenych przez Wykonawc
2.6. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeli dokumentacja projektowa lub SST przewigdupozliwosé wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadInzyniera o swoim zamiarze co najmniej
3 tygodnie przed ayciem materiatu, albo w okresie dirym, jdli bedzie to wymagane dla batla
prowadzonych przez mhyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiate miae by pdzniej
zmieniany bez zgody #yniera.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spsti, ktdry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakd¢ wykonywanych robét. Sper uzywany do robdt powinien kyzgodny z ofe
Wykonawcy i powinien odpowiadgpod wzgkdem typow i ilgci wskazaniom zawartym w SST, PZJ
lub projekcie organizacji rob6t, zaakceptowanymepriavyniera; w przypadku braku ustélev takich
dokumentach spet powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera.

Liczba i wydajna¢ sprztu bedzie gwarantowaprzeprowadzenie robét, zgodnie z zasadamistkmgmi

w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniachylmera w terminie przewidzianym umaew

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma byutrzymywany w
dobrym stanie i gotowgei do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrodyodowiska i przepisami
dotyczicymi jego uwytkowania.

Wykonawca dostarczy ignierowi kopie dokumentéw potwierdaaych dopuszczenie sptm do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidupozliwos¢ wariantowego zycia spreztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyimiera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptag przed uyciem sprztu. Wybrany sprg, po akceptacji lmyniera, nie mae by pdézniej
zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw umowy,
zostan przez Irryniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowrany do stosowania jedynie takighodkéw transportu, ktdre nie wplyn
niekorzystnie na jakgé wykonywanych robét i wkeiwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu dmzie zapewnié& prowadzenie robét zgodnie z zasadami derg/mi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniachyimera, w terminie przewidzianym umaw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdydeg spetnid& wymagania dotyee przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych ifegi na osie i innych parametréw technicznystodki
transportu nie odpowiadgie warunkom dopuszczalnych ob@n na osie mog by¢ dopuszczone przez
Inzyniera, pod warunkiem przywrécenia stanu pierwotnegytkowanych odcinkéw drég na koszt
Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwé na bieaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sgowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdactedmu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragtdnie z umow oraz za jak& zastosowanych
materiatow i wykonywanych robét, za ich zgodh@ dokumentagj projektova, wymaganiami SST,
PZJ, projektu organizacji rob6t oraz polecenianyiviera.

Wykonawca ponosi odpowiedziakito za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie Wgsoi
wszystkich elementéw rob6t zgodnie z wymiaramiedrzymi okrellonymi w dokumentacji projektowej
lub przekazanymi na f@mie przez layniera.

Nastpstwa jakiegokolwiek kdu spowodowanego przez Wykonavwe wytyczeniu i wyznaczaniu robot
zostan, jesli wymaga: tego ledzie Inzynier, poprawione przez Wykonagoa wiasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wys$okprzez Irzyniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnéci za ich dokladngx.

Decyzje Irzyniera dotycace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementolot keda oparte na
wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy,udwntacji projektowej i w SST, a takw
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjyimier uwzgédni wyniki bada materiatow i robét,
rozrzuty normalnie wyspujace przy produkcji i przy badaniach materiatow, $wiadczenia z
przeszidci, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptyvegie na rozwzan kwestk.

Polecenia Inyniera keda wykonywane nie pfiej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawg pod grdba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytplonosi
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakéci
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Do obowihzkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobatyyiiera programu
zapewnienia jakii, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykeayia robdt, maliwosci
techniczne, kadrowe i organizacyjne gwaragttejwykonanie robdt zgodnie z dokumendgmjojektova,
SST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymepimyniera.

Program zapewnienia jaka bedzie zawier&

a) cz$¢ 0golrg opisupca:

- organizac} wykonania robét, w tym terminy i sposdb prowadaenbot,

- organizacj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- bhp,,

- wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i proggwanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jgka terminowd¢ wykonania poszczeg6lnych elementow
robot,

- system (spos@b i proce@d)iproponowanej kontroli i sterowania jalets wykonywanych robot,

- wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiardéw i kontroli (opis laboratoriumashego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza ziggiowadzenie bada,

- sposb6b oraz formm gromadzenia wynikéw badalaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizmow steragych, a take wychaganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposob i ferpnzekazywania tych informacji zgnierowi;

b) cz$¢ szczegoblow opisupca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i umdzer stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozroraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iagzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilg¢ srodkoéw transportu oraz wdzei do magazynowania i zatadunku materiatow,
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposo6b zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedhlith wiasciwosci w czasie transportu,

- sposo6b i procedarpomiaréw i badaé (rodzaj i cestotliwosé, pobieranie prébek, legalizacja i
sprawdzanie ugglze), itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatldwywayzania mieszanek
i wykonywania poszczegoélnych elementéw robot,

- sposob pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci rob6t

Celem kontroli robét édzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zatazona
jakos¢ robat.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgtkontrok robét i jak@ci materiatébw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wézapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezkedne do pobierania probek i badmateriatow oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroliyinier maze zazadac od Wykonawcy przeprowadzenia bada
celu zademonstrowaniag poziom ich wykonywania jest zadowalgj.

Wykonawca bdzie przeprowadza pomiary i badania materialtdbw oraz robét zestatliwoscia
zapewniajca stwierdzenie,ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymdekumentacji
projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badaich czstotliwos¢ s3 okrelone w SST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tameélkne, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewhiwykonanie rob6t zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy ignierowi swiadectwa,ze wszystkie stosowane ydzenia i sprgt badawczy
posiadag wazna legalizacg, zostaty prawidtiowo wykalibrowane i odpowiaglayymaganiom norm
okreslajacych procedury bada

Inzynier kedzie mi& nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekcji.
Inzynier tkedzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedgnieciach
dotyczicych uradzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelurhéiod
badawczych. Jeli niedocigniecia te leda tak powane, ze mog wpltyna¢ ujemnie na wyniki bada
Inzynier natychmiast wstrzymazycie do rob6t badanych materiatow i déguje do wycia dopiero
wtedy, gdy niedoaigniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosjamsunéte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jak& tych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem ladaterialow ponosi Wykonawca.
6.3. Pobieranie probek

Prébki keda pobierane losowo. Zaleck stosowanie statystycznych metod pobierania prébpértych
na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogoy¢ z jednakowym
prawdopodobigstwem wytypowane do baila

Inzynier kedzie mie€ zapewnion mazliwo$¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Na zlecenie Inmyniera Wykonawca dilzie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatow, ktére
budz watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostgnzez Wykonawg usungte
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lub ulepszone z wtasnej woli. Koszty tych dodatkotwypada pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku kosztgokrywa Zamawiagy.
Pojemniki do pobierania prébeledy dostarczone przez Wykonagve zatwierdzone przez myniera.
Probki dostarczone przez Wykonawdo bada wykonywanych przez bkyniera leda odpowiednio
opisane i oznakowane, w sposOb zaakceptowany przgziera.
6.4. Badania i pomiary
Wszystkie badania i pomiaryetla przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W adkp, gdy
normy nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosomazna wytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przegniera.
Przed przysipieniem do pomiaréw lub badlaWykonawca powiadomi ltyniera o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomialubadania, Wykonawca przedstawi nénpe ich
wyniki do akceptacji Inyniera.
6.5. Raporty z bada
Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi kopie raportéw z wynikami baiilgak najszybciej, nie
pézniej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jaiob
Wyniki bada (kopie) keda przekazywane kynierowi na formularzach wedtug dostarczonego przez
niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.
6.6. Badania prowadzone przez lzyniera
Dla celow kontroli jakeéci i zatwierdzenia, laynier uprawniony jest do dokonywania kontroli, pexdainia
probek i badania materiatow arddta ich wytwarzania i zapewniona mugdzie wszelka potrzebna do
tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta matemia
Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontrotibidt prowadzonego przez Wykonawdedzie
oceni@& zgodnd¢ materiatdw i rob6t z wymaganiami SST na podstamyaikow bada dostarczonych
przez Wykonawe.
Inzynier maze pobiera prébki materiatdéw i prowadéibadania niezaimie od Wykonawcy, na swdj
koszt. Jeeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy ssniewiarygodne, to kynier poleci
Wykonawcy lub zleci niezalmemu laboratorium przeprowadzenie powtornych luladkowych badéa
albo oprze s wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgédnonaterialdw i robot z
dokumentagj projektova i SST. W takim przypadku catkowite koszty powt&hylub dodatkowych
badai i pobierania prébek poniesione zogt@nzez Wykonawg.
6.7. Certyfikaty i deklaracje
Inzynier maze dopuyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpiecmtwa wykazujcy, ze zapewniono zgod®dé z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmich oraz wiéciwych przepiséw i
dokumentéw technicznych,
2. deklaragj zgodndci lub certyfikat zgodnsxi z:
- Polsk Normg lub
- aprobaf techniczi, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowidPaskiej Normy, jeeli nie g
objete certyfikacyp okreslona w pkt |, i ktére spetniajwymogi SST.
W przypadku materiatéw, dla ktorych ww. dokumendgywymagane przez SST, 4da partia dostarczona
do robdét ledzie posiadate dokumenty, okiéajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe muszosiadéa ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raoiezpby
poparte wynikami badawykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych bad®gda dostarczone przez
Wykonawe Inzynierowi.
Jakiekolwiek materialy, ktére nie spetridaych wymaga beda odrzucone.
6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy
Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnyrhowdgzujagcym Zamawiajcego i
Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowykdica okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialné za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obpwicymi przepisami spoczywa
na Wykonawcy.
Zapisy w dzienniku budowy eda dokonywane na bigco i beda dotyczy¢ przebiegu robét, stanu
bezpieczéstwa ludzi i mienia oraz technicznej t gospodarstejny budowy.
Kazdy zapis w dzienniku budowybtzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz @tdaska stubowego. Zapisy d1a czytelne, dokonane
trwala technilg, w poradku chronologicznym, bezgednio jeden pod drugim, bez przerw.
Zalagczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumgebtda oznaczone kolejnym numerem
zahkcznika i opatrzone dat podpisem Wykonawcy i kyniera.
Do dziennika budowy naty wpisywa w szczegoIngci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dak przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,
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- uzgodnienie przez #tyniera programu zapewnienia jakoi harmonograméw robot,
- terminy rozpocegcia i zakdiczenia poszczegoélnych elementéw robot,
- przebieg robot, trudrioi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przymgyprzerw w
robotach,
- uwagi i polecenia lnyniera,
- daty zaradzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,
- zgloszenia i daty odbiorow rob6t zani@jch i ulegajcych zakryciu, cgciowych i
ostatecznych odbioréw robét,
- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
- stan pogody i temperatur powietrza w okresie wykonywania robét podlegsgh
ograniczeniom lub wymaganiom szczegolnym wazkui z warunkami klimatycznymi,
- zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowej,
- dane dotycace czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedv itrakcie
wykonywania robot,
- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robat,
- dane dotycgce jakdci materiatow, pobierania probek oraz wyniki praspadzonych badaz
podaniem, kto je przeprowadzat,
- wyniki préb poszczegoélnych elementéw budowli z aiém, kto je przeprowadzat,
- inne istotne informacje o przebiegu robaot.
Propozycje, uwagi i wypgmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowydab przediaone
Inzynierowi do ustosunkowaniagsi
Decyzje Irryniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca pageig zaznaczeniem ich przgja
lub zagciem stanowiska.
Whpis projektanta do dziennika budowy obligujezyiniera do ustosunkowaniagsiProjektant nie jest
jednak strom umowy i nie ma uprawniedo wydawania poleéeWykonawcy robot.
(2) Rejestr obmiarow
Rejestr obmiarow stanowi dokument pozwadgj na rozliczenie faktycznego pegt kazdego z
elementow robo6t. Obmiary wykonanych robét przepdeea s w sposéb eigly w jednostkach
przyjetych w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiarow.
(3) Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnblub certyfikaty zgodnéci materiatéw, orzeczenia o jad@
materiatléw, recepty robocze i kontrolne wyniki bad#ykonawcy lgda gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia j&io Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru robét.
Winny by¢ udosgpnione na kade zyczenie lxyniera.
(4) Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zaliczge, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3) r@stace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacyadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
C) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inmaawy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,
e) protokoty z narad i ustale
f) korespondenegjna budowie.
(5) Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy dda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpaowiedabezpieczonym.
Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentow budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowyeltls zawsze dogpne dla lzyniera i przedstawiane do veglu nazyczenie
Zamawiagcego.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Obmiar rob6t bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z dokntacy
projektows i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.
Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powmaigniu Irzyniera o zakresie obmierzanych
robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni grzgm terminem.
Wyniki obmiaru lgda wpisane do rejestru obmiaréw.
Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych wlepym kosztorysie lub gdzie
indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od oba@uku ukaiczenia wszystkich robot. Bdne dane zostan
poprawione wg instrukcji tryniera na pimie.
Obmiar gotowych robétduzie przeprowadzony z eztascia wymagar do celu miesicznej ptatnéci na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie oflieym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonagwic
Inzyniera.
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7.2. Zasady okrélania ilosci rob6t i materiatéw

Dlugosci i odlegiaici pomidzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowej.

Jeili SST wiaciwe dla danych robét nie wymagaiego inaczej, objosci beda wyliczone w ni jako
diugcs¢ pomnazona przezredni przekro;.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo, eda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprazt pomiarowy

Wszystkie urzgdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgitaglzaakceptowane przez
Inzyniera.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez Wykonagvclezeli urzadzenia te lub spet
wymagaja bada atestujcych to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowe dola przez Wykonawe utrzymywane w dobrym stanie, w calym
okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje amizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom SST
Bedzie utrzymywd to wyposaenie zapewniag w sposéb agly zachowanie dokfadsoi wg norm
zatwierdzonych przez hyniera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary keda przeprowadzone przedesziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow robotalkeé w
przypadku wysipowania diaszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegagych zakryciu przeprowadzagirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obficzdeda wykonane w sposéb zrozumiaty i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebjsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie rejestru obmiaréw. W réazaku miejsca szkice madpy¢ dolaczone w formie
oddzielnego zatznika do rejestru obmiaréw, ktérego wzor zostarzigodniony z laynierem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosei od ustalé odpowiednich SST, roboty podleganpastpujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robét zanikagych i ulegagcych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robét zanikajgcych i ulegapcych zakryciu

Odbiér robdt zanikagcych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenie sdb i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realjizulegry zakryciu.

Odbiér robét zanikagych i ulegagcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umiwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogfineos¢pu roboét.

Odbioru robd4t dokonuje kynier.

Gotowas¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem doemizka budowy i
jednoczesnym powiadomieniemzymiera. Odbior bdzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpij
jednak nk w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaolydi powiadomienia o tym fakcie
Inzyniera.

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia kynier na podstawie dokumentéw zawigoich
komplet wynikbw bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawiav konfrontacji z
dokumentagj projektovg, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robét. Odbioru cgciowego robot
dokonuje si wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdt. @dhiobdt dokonuje trynier.

8.4. Odbidr ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzectpgo wykonania robét w odniesieniu do ichidio
jakosci

i wartosci.

Catkowite zakaczenie rob6t oraz gotowe® do odbioru ostatecznegoedzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiaidéoiem na pimie o tym fakcie
Inzyniera.
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Odbiér ostateczny rob6t ngpt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, diczod dnia
potwierdzenia przez hyniera zakdczenia robét i przycia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie
8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznazomez Zamawiagego w obecniei Inzyniera i
Wykonawcy. Komisja odbieraga roboty dokona ich oceny jadkdowej na podstawie przedionych
dokumentéw, wynikow badai pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaio wykonania robét z
dokumentagj projektovg i SST.

W toku odbioru ostatecznego robd6t komisja zapozmgazsrealizacy ustalé przyjetych w trakcie
odbioréw robét zanikagych i ulegagcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniagcych i robdt poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t pokoavych lub robot uzupetniagych w
warstwie scieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie swoje czydooi ustali nowy
termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjze jaka¢ wykonywanych robét w poszczegoélnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejmehktacy projektovs i SST z uwzgidnieniem
tolerancji i nie ma wikszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu pheEzaéstwo ruchu, komisja
dokona poticen, oceniagc pomniejszog wartas¢ wykonywanych robét w stosunku do wymaga
przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostiaggm robot jest protokot odbioru ostatecznego
robot sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgago.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zokeamy przygotowénastpujace dokumenty:

1. dokumentaej projektova podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpwesli zostata
sporadzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczeg6towe specyfikacje techniczne (podstawpvawkumentéw umowy i ew. uzupetrjeg lub
zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (orygingly

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batlaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST, i ew. PZJ,

6. deklaracje zgodroi lub certyfikaty zgodn&ci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i ew. PZJ,
7. oping technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikébw bada pomiaréw
zalgczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodrST i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t tayarmcych (np. na przefenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowejswietlenia itp.) oraz protokoly odbioru i przekazarych robot wiécicielom
urzadzen,

9. geodezyjainwentaryzagj powykonawca robét i sieci uzbrojenia terenu,

10. kope mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnejintaryzacji powykonawcze;j.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego ngelgogotowe
do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu yk&dawa wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robot.

Wszystkie zargdzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupelnjge keda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiapgo.

Termin wykonania robét poprawkowych i robét uzupeghtych wyznaczy komisja.

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanytidrawigzanych z usueciem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okrgsi@rancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny duizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektwzgkdnieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,0dbior ostateczny robét".

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia og6lne

Podstaw pfatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagara jednostk obmiarove
ustalory dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodptave ptatngci jest warté¢ (kwota) podana
przez Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosgowej lgdzie uwzgédnia¢ wszystkie czynréei,
wymagania i badania skltadag sé na jej wykonanie, oki&tone dla tej roboty w SST i w dokumentacji
projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétlh obejmowa:

- robocizr bezpdredna wraz z towarzysgeymi kosztami,

- wartg¢ zwzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymoayaewentualnych ubytkéw i
transportu na teren budowy,
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- warta¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,

- koszty pérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z oba®ijacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewliczac podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogolne SST-00.00.00

Koszt dostosowaniaesido wymaga warunkéw umowy i wymagaogoélnych zawartych w SST-00.00.00
obejmuje wszystkie warunki olélene w ww. dokumentach, a nie wyszczegolnione vztagsie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw i organizagjhu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zylmierem i odpowiednimi instytucjami projektu orgascji ruchu
na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem Kaojektu Irzynierowi i wprowadzaniem dalszych
zmian i uzgodni wynikajacych z posipu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,
(c) optaty/dzierawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukaj tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, keamikow, barier, oznakowai drenau,

(f) tymczasow przebudow urzadzei obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdéw i organizasghu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ustiai tymczasowych oznakowa pionowych,
poziomych, barier §wiatet,

(b) utrzymanie ptynn&i ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazdéw i organizagjchu obejmuje:

(a) usungcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowl@®=U.Nr 89, poz. 414 ze zm.).

2. Zaradzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwacz dnia 15 grudnia 1994 r. w sprawie
dziennika budowy oraz tablicy informacyjnej (M.P.Rlz 1995 r., poz. 29).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidziiDz.U.Nr 14, poz. 60 ze zm.).

2. SST-01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW

WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP

1.1.PRZEDMIOT SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaophteczne] (SST) & wymagania ogoélne dotygze
wykonania i odbioru rob6t drogowych zamanych z wykonaniem przebudowy drogi do m. Zagdézyc
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna (SST) stosowestgako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyaasad prowadzenia robét zawanych z wszystkimi
czynndgciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tdisy50mb

5. WYKONANIE ROBOT

5.2.Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z obogriujacymi Instrukcjami GUGIK (od | do 7).
Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien prgejod Zamawiggcego dane zawiergje
lokalizacg i wsp6hrzdne punktéw gtdwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawego, Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne nierlme do szczegdtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny bywykonane przez osoby posiaatsg odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawdnzyniera o wszelkich lHach wykrytych w
wytyczeniu punktow gtéwnych trasy i (lub) reperéaboczych. B¢dy te powinny by usunete na koszt
Zamawiagcego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu oki&one w dokumentacji projektowep ggodne z
rzeczywistymi rednymi terenu. Ieeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu istotnie
réznia sie od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomi o tym
Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie niewmno by zmieniane przed pogiiem
odpowiedniej decyzji przez tyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikzg z rénic rzednych terenu

1
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podanych w dokumentacji projektowe]j iednych rzeczywistych, akceptowane przezyhiera, zostam
wykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie powiadomieniayniera oznaczaze roboty dodatkowe
w takim przypadku obgia Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpgby¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikOw pomiaréw przezyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkigsrednie osi trasy mugzby¢ zaopatrzone w
oznaczenia okiéajace w sposéb wyray i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktow.
Forma i wzér tych oznacagowinny by zaakceptowane przezzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatae czasie
trwania robot. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez ZamaygEgo zostad zniszczone przez
Wykonawe $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzejdst konieczne do dalszego
prowadzenia robot, to zostanne odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne idleigtowe] realizacji rob6t nalg do obowazkow
Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osaisy i punktéw wysokasciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty giéwne pony by zastabilizowane w sposéb trwaty, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azakdowhzane do punktéw pomocniczych,
potozonych poza granicrobot ziemnych.

Zamawiajcy powinien zalay¢ robocze punkty wysokeiowe (repery robocze) wzdtuosi trasy
drogowej, a take przy kadym obiekcie inynierskim.

Maksymalna odlegks migdzy reperami roboczymi wzdiutrasy drogowej w terenie ptaskim powinna
wynosik 500 metrOéw, natomiast w terenie falistym i gorskpowinna by odpowiednio zmniejszona,
zaleznie od jego konfiguracji.

Repery robocze natg zatary¢é poza granicami robot zedanych z wykonaniem trasy drogowej i
obiektéw towarzyszych. Jako repery robocze pma wykorzystd punkty statle na stabilnych,
istniejacych budowlach wzdiutrasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repesipocze naley zalazy¢

w postaci stupkow betonowych lub grubych ksztattiwdw stalowych, osadzonych w gruncie w sposob
wykluczapcy osiadanie, zaakceptowany przezyiriera.

Rzedne reperéw roboczych nale okreslac z talkg dokladndcia, aby sredni bhd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stostjj niwelacp podwdjrg w nawizaniu do reperow
paistwowych.

Repery robocze powinny byvyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcajwyrane i jednoznaczne
okreslenie nazwy repem i jegogdnej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagjprojektowy oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawieggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingtwowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okrdonej w dokumentaciji projektowe;.

Os trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci zaleznej
od charakterystyki terenu i uksztaltowania trasgzlnie rzadziej nico 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej @syt w stosunku do dokumentacji projektowej nie
moze by wieksze nz 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 canpaizostatych drég. Rdne
niwelety punktow osi trasy nale wyznaczy z dokladnécia do | cm w stosunku do ¢dnych niwelety
okreslonych w dokumentacji projektowej. '

Do utrwalenia osi trasy w terenie natauzy¢ materiatbw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woweczgdy Wykonawca robot zapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgebmpoza granicrobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypéw i wykopow na
powierzchni terenu (okéeenie granicy robdét), zgodnie z dokumengapjojektows oraz w miejscach
wymagagcych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenigtro w miejscach zaakceptowanych
przez Irryniera.

Do wyznaczania kraydzi nasypow i wykopow naly stosowdé dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy naley stosowa w przypadku nasypéw o wysod@ przekraczajcej | metr oraz wykopow
gtebszych ni | metr. Odlegté¢ miedzy palikami lub wiechami natg dostosowé do uksztattowania
terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odlégtida co najmniej powinna odpowiadaodstpowi
kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi utiiwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie
zgodnym z dokumentagcprojektova.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogollne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST-00.00/0Pmagania ogolne” pkt 8.
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8.2. Sposob odbioru robét
Odbiér rob6t zwazanych z odtworzeniem trasy w terenie gaste na podstawie szkicow i dziennikdw
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli gemyinej, ktére Wykonawca przedktadaynierowi.

3. SST-01.02.04 ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikaghtecznej (SST)gswymagania dotyee wykonania
i odbioru robét zwizanych z rozbiork elementéw drég podczas przebudowy drogi do m. Zaga.
1.2. Zakres robot obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygasad prowadzenia rob6t z@anych z rozbiork

- mechaniczne frezowanie nawierzchni z mas mineralnbitumicznych

- rozebranie nawierzchni chodnikéw

- rozebranie obrzezy o wym. 8x30 na podsypce piaskowej

- rozebranie kraweznikow betonowych o wymiarach 15x30 cm na podsypcem-piaskowej

- rozebranie nawierzchni z betonu

- zdjecie znakow drogowych

- rozebranie stupkow

- ciecie nawierzchni drogowych pij mechaniczry wraz z wywiezieniem gruzu na wysypisko

lub inne miejsce wskazane przez Inwestora

2. WYKONANIE ROBOT
2.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST-00.0M38nagania ogélne" pkt 5.
2.2. Wykonanie robo6t rozbiorkowych
Roboty rozbidrkowe elementow drég, obejmujsunécie z terenu budowy wszystkich elementéw
wymienionych w pkt. 1.2, zgodnie z dokumenggmjojektovg, SST lub wskazanych przezzimiera.
Jeili dokumentacija projektowa nie zawiera dokumentawjientaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, zgnier
moze polecé Wykonawcy sporadzenie takiej dokumentacji, w ktérej zostanie ékmey przewidziany
odzysk materiatow.
Roboty rozbiérkowe mma wykonywa mechanicznie lubecznie w spos6b okény w SST lub przez
Inzyniera.
W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zastos@wa frezarek drogowych, nale spemni
warunki okrglone w OST D-05.03.11 ,Recykling".
Wszystkie elementy nitiwe do powtérnego wykorzystania powinny bysuwane bez powodowania
zbednych uszkodae O ile uzyskane elementy nie stagie wlasndcia Wykonawcy, powinien on
przewiez¢ je na miejsce okéone w SST lub wskazane przezyniera.
Elementy i materialy, ktére zgodnie z SST stsig wlasndcia Wykonawcy, powinny b§ usunete z
terenu budowy.
Doly (wykopy) powstate po rozbidrce elementow dragajdugce se w miejscach, gdzie zgodnie z
dokumentagj projektows beda wykonane wykopy drogowe, powinny dyymczasowo zabezpieczone.
W szczegdlnéci nalezy zapobiec gromadzeniuesiv nich wody opadowe;.
Doly w miejscach, gdzie nie przewidujee sivykonania wykopdéw drogowych nale wypeini,
warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otagzsjo terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami
okreslonymi w SST 02.00.00 ,Roboty ziemne".
3. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST-00.00/0Pmagania ogolne” pkt 8.

4. SST-02.00.01 ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikaghtecznej (SST)gswymagania dotyee wykonania

i odbioru liniowych robét ziemnych zezanych z przebudayndrogi do m. Zagoérzyca.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét ziemnych w czasie
przebudowy drogi do m. Zagérzyca.

2. WYKONANIE ROBOT

2.1. Doktadna¢ wykonania wykopow i nasypow
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Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub p#&syod osi projektowanej nie powinny dy
wieksze nk + 10 cm. Raénica w stosunku do projektowanychednych robdt ziemnych nie me
przekracza+1cmi-3 cm.

Szerokd¢ korpusu nie mze r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, a krawdzie
korony drogi nie powinny miewyraznych zatama w planie.

Pochylenie skarp nie powinnoardi¢ sie od projektowanego o wiej niz 10% jego wartéci wyrazonej
tangensem dta. Maksymalna gbokas¢ nieréwndci na powierzchni skarp nie powinmazekracza 10
cm przy pomiarze tgt3-metrows, albo powinny by spetnione inne wymagania dotyce réwndci,
wynikajgce ze sposobu umocnienia powierzchni.

W gruntach skalistych wymagania, dotyce rowndci powierzchni dna wykopu oraz pochylenia i
rownasci skarp, powinny b§ okreslone w dokumentacji projektowej i SST.

2.2.0dwodnienia pasa robét ziemnych

Niezalenie od budowy urmzei, stanowacych elementy systemow odwada@jch, ugtych w
dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien, o Wgmagaj tego warunki terenowe, wykofa
urzadzenia, ktére zapewniodprowadzenie wdd gruntowych i opadowych poza absabdt ziemnych
tak, aby zabezpieczygrunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wydena ma obowgzek
takiego wykonywania wykopow i nasypOw, aby powiénziom gruntu nadawaw catym okresie trwania
robot spadki, zapewnige prawidtowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegrawodnieniu, ktére spowoduje ich diugotrgvat
nieprzydatné¢, Wykonawca ma obowzek usunicia tych gruntdw i zagpienia ich gruntami
przydatnymi na wiasny koszt bez jakichkolwiek dddatych optat ze strony Zamawigego za te
czynndaci, jak réwniez za dowieziony grunt.

Odprowadzenie woéd do istnielych zbiornikéw naturalnych i ugdzen odwadniagcych musi by
poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjam

2.3. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi uptizvia¢ jego prawidiowe odwodnienie w calym okresie
trwania robdt ziemnych. Wykonanie wykopdéw powinnosppowa w kierunku podnoszenia esi
niwelety.

W czasie rob6t ziemnych nale zachowé& odpowiedni spadek podiny i nad@& przekrojom
poprzecznym spadki, umldwiajgce szybki odptyw wéd z wykopu. O ile w dokumentaarjpjektowej nie
zawarto innego wymagania, spadek poprzeczny nienpeavby mniejszy nk 4% w przypadku gruntow
spoistych i nie mniejszy ni2% w przypadku gruntdéw niespoistych. Naleuwzgkdni¢ ewentualny
wpltyw kolejnaici i sposobu odspajania gruntéw oraz terminéw wykeamia innych robét na spetnienie
wymaga dotyczicych prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie gmstrobot ziemnych.

Zrédta wody, odstorke przy wykonywaniu wykopow, nate uja¢ w rowy i /lub dreny. Wody opadowe i
gruntowe nalgy odprowadzt poza teren pasa robét ziemnych.

3. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

3.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogollne zasady kontroli jakoi robét podano w SST-00.00.00 ,Wymagania ogélne".

3.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robo6tiemnych

3.2.1.Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polegeontoli zgodndci z wymaganiami specyfikacji
oraz z dokumentagjprojektowa.

Szczeg0la uwag: nalezy zwrdck na:

- whasciwe ugcie i odprowadzenie wod opadowych,

- whkasciwe ufcie i odprowadzenie wyskdéw wodnych.

3.2.2.Sprawdzenie jalkai wykonania robot

Czynnaci wchodace w zakres sprawdzenia j&ko wykonania robét okkdono w punkcie 6 SST-
02.03.013.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego

3.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podajeitals.

Tablica 3. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych robét ziemnych

Lp. [Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiaréw

1 Pomiar szerokai korpusu ziemnegd Pomiarstaa, szablonem, tato dtugaci 3 m i poziomig lub
niwelatorem, w odgpach co 200 m na prostych, w punktalddD
2 Pomiar szerokai dna rowdw gtéwnych tuku, co 100 m na tukach o R > m co 50arukach

0 R <100 m oraz w miejscach, ktére bagmtpliwosci
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3 Pomiar radnych powierzchni korpusu
ziemnego

4 Pomiar pochylenia skarp

ey

5 Pomiar rownéci powierzchni korpus

6 Pomiar rownéci skarp

7 Pomiar spadku poghego Pomiar niwelatorem ezinych w odsipach co 200 m oraz |w
powierzchni korpusu lub dna rowu |punktach wtpliwych

8 Badanie zagszczenia gruntu Wskaik zagszczenia okrda¢ dla kadej utazonej warstwylecz
nie rzadziej ni raz na kade 500 M nasypu

3.3.2.Szerokd¢ korpusu ziemnego

Szerokd¢ korpusu ziemnego nie me r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz £ 10 cm.

3.3.3. Szerok& dna rowow

Szerokd¢ dna rowdw nie mze r@nic sie od szerokéci projektowanej o wicej niz + 5 cm.

3.3.4. Redne korony korpusu ziemnego

Rzadne korony korpusu ziemnego nie magzni¢ sie od rzdnych projektowanych o egéej niz -3 cm
lub +1 cm.

3.3.5. Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie me r@ni¢ sie od pochylenia projektowanego o ¢a€j niz 10% wartdci
pochylenia wyraonego tangensemata.

6.3.6. Rowné¢ korony korpusu

Nieréwnaici powierzchni korpusu ziemnego mierzone 4metrova, nie mog przekracza 3 cm.

3.3.7. Rowné¢ skarp

Nieréwndici skarp, mierzone fat3-metrovy, nie mog przekracz&+10 cm.

3.3.8. Spadek podiny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podiny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, spmomy przez pomiar niwelatorem
rzednych wysokéciowych, nie mae dawa réznic, w stosunku do ezinych projektowanych, wkszych
niz -3 cm lub

+1 cm.

3.3.9. Zagszczenie gruntu

Wskaznik zagszczenia gruntu okény zgodnie z BN-77/8931-12 powinien dygodny z zalwonym
dla odpowiedniej kategorii ruchu.

3.4. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materialy nie spetnigie wymaga podanych w odpowiednich punktach specyfikacjitams
odrzucone. J# materiaty nie spetniace wymaga zostarn wbudowane lub zastosowane, to na polecenie
Inzyniera Wykonawca wymieni je na wvitawe, na wiasny koszt.

Wszystkie roboty, ktére wykazujvicksze odchylenia cech od oklenych w punktach 5 i 6 specyfikacji
powinny by ponownie wykonane przez Wykonawea jego koszt.

Na pisemne wysgpienie Wykonawcy, Izynier maze uzng wade za nie majca zasadniczego wptywu na
cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wiétkpotracen za obnkong jakos¢.

4. ODBIOR ROBOT

Ogollne zasady odbioru robét podano w SST 00.00/@¢gmagania ogdlne" pkt 8. Roboty ziemne uznaje
sie za wykonane zgodnie z dokumentapyojektova, SST i wymaganiami ltyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg p&a8/ wyniki pozytywne.

5. SST-04.01.01 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM |

ZAGESZCZANIEM PODLO ZA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikaghtécznej (SST)gwymagania dotyee wykonania
i odbioru robét zwjzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowanierzaig:szczaniem podi@a
gruntowego zwjizanych z wykonaniem przebudowy drogi do m. Zagdzyc

1.2. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyezasad prowadzenia rob6t aaanych z:
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*  Wykonaniem koryta pod zjazdy

» Profilowaniem i zagszczeniem podi@ pod chodnik
Roboty obejmuj rowniez wywiezienie nadmiaru ziemi z korytowania samochoidsamowytadowczymi
na odktad w miejsce wskazane przez Inwestorécillmbot okréla przedmiar robot.

2. WYKONANIE ROBOT

2.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w SST 00.gM@@nagania ogdlne".

2.2. Warunki przystapienia do robo6t

Wykonawca powinien przygbi¢c do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podima
bezpdgrednio przed rozpoeziem rob6t zwiazanych z wykonaniem warstw nawierzchni. \WiEejsze
przysgpienie do wykonania koryta oraz profilowania i gsarzania podia jest maliwe wytacznie za
zgod Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym Kkorycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podtu nie mae odbywa sie ruch
budowlany, niezwgzany bezpérednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

2.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztattowaniarigta w planie i profilu powinny ky wczeniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawig w osi drogi i w redach réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposéb
zaakceptowany przez dpniera. Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinmoazliwia¢ naciagnigcie
sznurkow lub linek do wytyczenia robét w oglstich nie wgkszych nz co 10 metrow.

Rodzaj sprztu, a w szczegolrigi jego moc naliey dostosowé do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzone
sa roboty i do trudnéci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyktad
na poszerzeniach lub w przypadku robét o malymemikr Sposéb wykonania musictgaakceptowany
przez Irryniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powiniey¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej i SST, tj. wbudowany w yfasub odwieziony na odktad w miejsce wskazane
przez Irxyniera.

Profilowanie i zagszczenie podima naley wykona zgodnie z zasadami oktenymi w pkt 2.4.

2.4. Profilowanie i zagszczanie podtaa

Przed przysipieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczyshcze

Po oczyszczeniu powierzchni podfo naley sprawdzt, czy istniejce rzdne terenu umidiwiaj a
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanycledaych podiza. Zaleca sie, aby rzdne terenu przed
profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wgze ni projektowane radne podiaa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystlja zanizenia poziomu w podia przewidzianym do
profilowania, Wykonawca powinien spulckinpodiaze na gtbokas¢ zaakceptowan przez Irryniera,
dowiez¢ dodatkowy grunt spehniagy wymagania obowzujace dla gornej strefy korpusu, w §tm
koniecznej do uzyskania wymaganychedaych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania
wartasci wskaznika zagszczenia, okrdonych w tablicy .

Do profilowania podiea naley stosowa rowniarki. Sciety grunt powinien by wykorzystany w
robotach ziemnych lub w inny sposéb zaakceptowamgzlrzyniera.

Bezpdrednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie podita
nalezy kontynuowa do osigniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1.
Wskaznik zagszczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12.
Tablica I. Minimalne wartéci wskaznika zagszczenia podia (I)
Strefa Korpusu Ruch mniejszy ockiego

Gorna warstwa o gruléoi 20 cm | 1,00

Na gkbokadsci od 20 do 50 cm g@®,97
powierzchni podiea

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgry podiaze uniemaliwia przeprowadzenie badania
zagszczenia, kontrel zagszczenia naley oprz& na metodzie obgken ptytowych. Naley okresli¢
pierwotny i wtorny modut odksztalcenia podio wedtug BN-64/8931-02. Stosunek wtornego i
pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinien praeka 2,2.

Wilgotnoé¢ gruntu podtaa podczas zagzczania powinna Iy rowna wilgotndci optymalnej z
tolerancg od -20% do +10%.
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2.5.Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podiza
Podiae (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno yutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robot zwezanych z profilowaniem i zggzczeniem podim nasipi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przysi natychmiast do ukladania warstw nawierzchni,ptwinien on
zabezpiecz§ podiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad proeiozenie folii lub w inny
sposb6b zaakceptowany przezyniera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podiee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktad&oiajnej
warstwy mana przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podta Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykomraniezlgdnych napraw.
Jezeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawwkona on na wiasny koszt.
3. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

3.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci roboét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST-00.00.00 ,Wymagania ogolrid"6

3.2. Badania w czasie robot

3.2.1. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotycacych cech geometrycznych i zsgczenia koryta i
wyprofilowanego podiza podaje tablica 2.

Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego pme
Lp. [Wyszczegolnienie badai|Minimalna czstotliwos¢ bada i pomiarow

pomiaréw
1 Szerokéc koryta 10 razy na 1 km
2 Rownd¢ podhzna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 Rownd¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 Spadki poprzeczne * 10 razy na 1 km
5 Rzdne wysokéciowe co 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla autostrad i

drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog

6 Uksztaltowanie osi  yco 25 m w osi jezdni i na jej krgdziach dla autostrad
planie"? drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog

7 Zagszczenie, wilgotné&®|w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz nie
gruntu poditaa rzadziej nk raz na 600

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznyichuksztattowania osiw planie nadg
wykona& w punktach gtéwnych tukéw
poziomych

3.2.2. Szerok& koryta (profilowanego podia)

Szerokd¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wgcej niz
+10cmi-5cm.

3.2.3. RO6wné¢ koryta (profilowanego podi@)

Nieréwndici podiuzne koryta i profilowanego podita naley mierzy 4-metrovy tata zgodnie z norm
BN-68/8931-04.

Nieréwndici poprzeczne naky mierzy 4-metrovy tatg. Nierbwndci nie mog przekracz&20 mm.
3.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padigowinny by zgodne z dokumentacprojektovs z
tolerancj! 0,5%.

3.2.5. Rzdne wysokéciowe

Réznice pomédzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podta i rzdnymi
projektowanymi nie powinny przekragzal cm, -2 cm.

3.2.6. Uksztaltowanie osi w planie

Os w planie nie mee byt przesunita w stosunku do osi projektowanej ceegj niz + 3 cm dla autostrad
i drog ekspresowych lub wgej niz £ 5 cm dla pozostatych drég.
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3.2.7. Zagszczenie koryta (profilowanego podé&)

Wskaznik zagszczenia koryta i wyprofilowanego podé okré&lony wg BN-77/8931-12 nie powinien
by¢ mniejszy od podanego w tablicy I.

Jeili jako kryterium dobrego zagzczenia stosuje esporéwnanie wartiei modutdow odksztalcenia, to
wartas¢ stosunku wtornego do pierwotnego modutu odksztedceokr&lonych zgodnie z normBN-
64/8931-02 nie powinna bywicksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zagszczania naly bad#& wedtug PN-B-06714-17. Wilgotdé gruntu podiaa
powinna by réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

3.3. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podia@a)
Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuyieksze odchylenia cech geometrycznych od dkrgch w
punkcie 6.2 powinny hiynaprawione przez spulchnienie detgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i
powtérne zagszczenie. Dodanie nowego materialu bez spulchniemjkonanej warstwy jest
niedopuszczalne.

4. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST-00.00M@@magania ogélne" pkt 8. Roboty uznaje a
wykonane zgodnie z dokumentacja projelkdomwymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 3 dafgilar pozytywne.

6. SST-04.02.01 WARSTWA OD3CZAJACA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecknigj (SST) 8 wymagania dotyce wykonania i
odbioru rob6t zwjzanych z wykonaniem warstwy odcigegj zwbzanej z przebudogvdrogi do m.
Zagorzyca.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét asanych z:

* Wykonaniem warstwy odgiczajacej na zjazdach gr. 10 cm.
llo$ci robot okresla przedmiar robét.
2. WYKONANIE ROBOT
2.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST-00.0M@0nagania ogdéine".
2.2. Przygotowanie podiaa
Podtaze gruntowe powinno spehdiavymagania okrdone w SST 02.00.00 ,Roboty ziemne" oraz SST-
04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i zeggczaniem podi@".
Warstwy odcingjca i odgaczapgca powinny by wytyczone w sposob umldwiajacy wykonanie ich
zgodnie z dokumentacprojektova, z tolerancjami okidonymi w niniejszych specyfikacjach.
Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w edach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny
sposb6b zaakceptowany przezyniera.
Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno uthwia¢ nacigniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia
robot w odsgpach nie wgkszych nz co 10 m.
2.3.Wbudowanie i zag:szczanie kruszywa
Kruszywo powinno by rozkladane w warstwie o jednakowej grékio przy wyciu réwniarki, z
zachowaniem wymaganych spadkéw dédaych wysokéciowych. Grubé¢ roztozonej warstwy lénego
kruszywa powinna hijtaka, aby po jej zagzczeniu osignieto grubd¢ projektowan.
Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje wydkoie warstwy odgzapcej lub odcinajcej o
grubdci powyzej 20 cm, to wbudowanie kruszywa nglewykona dwuwarstwowo. Rozpoezie
uktadania kadej nastpnej warstwy mee nasipi¢ po odbiorze przez ktyniera warstwy poprzedniej.
W miejscach, w ktérych widoczna jest segregacjaskywa naley przed zagszczeniem wymieli
kruszywo na materiat o odpowiednich waavosciach.
Natychmiast po kecowym wyprofilowaniu warstwy odszapcej lub odcinajcej naley przysapi¢ do
jej zag:szczania.
Zageszczanie warstw o przekroju daszkowym mgaleozpoczynd od kravedzi i stopniowo przesuwa
pasami podinymi czsciowo nakladajcymi sk, w kierunku jej osi. Zagszczanie nawierzchni o
jednostronnym spadku nale rozpoczyna od dolnej krawdzi i przesuwa pasami podiznymi
cze$ciowo naktadajcymi sie, w kierunku jej gérnej kragdzi.
Nieréwndgici lub zagtbienia powstale w czasie zmgczania powinny lywyréwnywane na bieco
przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lgunigcie materiatu, a do otrzymania rownej
powierzchni.
W miejscach niedogpnych dla walcéw warstwa odcimap i odgczapca powinna by zagszczana
ptytami wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.



Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru rob@epudowy drogi gminnej do m. Zagérzyca

Zageszczanie nalgy kontynuowa do osagniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,0 wedtug
normalnej proby Proctora, przeprowadzonej wedtug-B20#481. Wskanik zagszczenia naley
okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12.

W przypadku, gdy gruboziarnisty material wbudowamy warstwe odsiczapca lub odcinajca,
uniemaliwia przeprowadzenie badania zagczenia wedlug normalnej préby Proctora, koatrol
zagszczenia nalgy oprze€ na metodzie obgken ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtérny modut
odksztatcenia warstwy wedtug BN-64/8931-02. Stokuntdrnego i pierwotnego modutu odksztatcenia
nie powinien przekracza2,2.

Wilgotnos¢ kruszywa podczas zeggczania powinna kdyréwna wilgotngci optymalnej z tolerangjod
-20% do +10% jej warkmi. W przypadku, gdy wilgotnié kruszywa jest wysza od wilgotnéci
optymalnej, kruszywo natg osuszy przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, wigotnosé
kruszywa jest risza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo natg zwilzy¢ okreslona iloscia wody i
réwnomiernie wymiesza

2.4. Odcinek prébny

Jezeli w SST przewidziano konieczétowykonania odcinka prébnego, to co najmniej na Bmred
rozpoczciem rob6t Wykonawca powinien wykahadcinek prébny w celu:

- stwierdzenia, czy spgzbudowlany do rozktadania i zgggczania jest wigiwy,

- okrelenia grubdci warstwy materialu w stanie Anym koniecznej do uzyskania wymaganej
grubdici po zagszczeniu,

- ustalenia liczby przé&} sprztu zagszczajcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego wska
zagszczenia.

Na odcinku prébnym Wykonawca powinienyd takich materiatdw oraz spytu, jakie keda stosowane
do wykonywania warstwy odcingjej i odgczapcej na budowie.

Odcinek prébny powinien ldyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.

2.5.Utrzymanie warstwy odcinajagcej

Warstwa odgczapca i odcinaica po wykonaniu, a przed ueniem nasfpnej warstwy powinny by
utrzymywane w dobrym stanie.

Nie dopuszcza ei ruchu budowlanego po wykonanej warstwie odeiogj lub odgczapcej z
geowitoknin.

W przypadku warstwy z kruszywa dopuszcza mich pojazdéw koniecznych dla wykonania 2ejy
lezacej warstwy nawierzchni.

Koszt napraw wyniktych z niewdaiwego utrzymania warstwy olagia Wykonawe robot.

3. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

3.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci roboét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST 00.00.00 ,Wymagania ogdlrie"6

3.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykénbadania kruszyw przeznaczonych do
wykonania rob6t i przedstadviwyniki tych bada Inzynierowi. Badania te powinny obejmoiva
wszystkie wtaciwosci kruszywa okréone w p. 2.3.

3.3. Badania w czasie robot

3.3.1. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotycacych cech geometrycznych i zsgczenia warstwy
odsiczapcej i odcinagcej podaje tablica 1.

Tablica 1. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw warstwy odgzajpcej i odcinajgcej
Lp. |Wyszczegdlnienie bada|Minimalna czstotliwo$¢ bada i pomiarow

pomiaréw
1 Szerokéc¢ warstwy 10 razy na 1 km
2 Rownd¢ podhizna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 Réwna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 Spadki poprzeczne ' 10 razy na 1 km

5 Rzdne wysokéciowe co 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla autostrag
drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog

6 Uksztaltowanie osi Mo 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla autostrag
planie” drég ekspresowych, co 1 00 m dla pozostatych drog
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7 Grubd¢ warstwy Podczas budowy: w 3 punktach nadeq dziatce roboczg
lecz nie rzadziej uiraz na 400 mPrzed odbiorem: w
punktach, lecz nie rzadziejmiaz na 2000 m

w

8 Zagszczenie, wilgotné|w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lece| ni
kruszywa rzadziej nk raz na 600

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksatednia osi w planie natg wykona w punktach
gtéwnych hakéw poziomych.

3.3.2. Szeroké& warstwy

Szerokdg¢ warstwy nie mae sk rézni¢ od szerokéci projektowanej o wdcej niz +10 cm, -5 cm.

3.3.3. ROwné¢ warstwy

Nieréwndici podiuzne warstwy odcingpej i odaczapcej naley mierzy¢ 4 metrove tata, zgodnie z
normgBN-68/8931-04.

Nieréwnaici poprzeczne warstwy odcinagj i odaczapcej nalery mierzy¢ 4 metrova fata.

Nieréwndici nie mog przekracz& 20 mm.

3.3.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odcig@gj i odgczapcej na prostych i tukach powinny byzgodne z
dokumentagj projektovg z tolerangj + 0,5%.

3.3.5. Redne wysokéciowe

Réznice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi warstwy i rzdnymi projektowanymi nie powinny
przekracz& +1 cmi -2 cm.

3.3.6. Uksztaltowanie osi w planie

Os w planie nie mee by przesungta w stosunku do osi projektowanej ccegj niz + 3 cm dla autostrad
i drog ekspresowych lub o ggej niz + 5 cm dla pozostatych drég.

3.3.7. Grubé&¢ warstwy

Grubai¢ warstwy powinna b zgodna z okrdona w dokumentacji projektowej z toleranc{l cm, -2
cm.

Jezeli warstwa, ze wzgbow technologicznych, zostata wykonana w dwéch wwash, naley mierzye
taczrmg gruba¢ tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wa#m grubéci Wykonawca wykona napraw
warstwy przez spulchnienie warstwy nalgikas¢ co najmniej 10 cm, uzupetnienie nowym materialem o
odpowiednich wtéciwosciach, wyréwnanie i ponowne zggzczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po waghiu tych rob6t nagpi ponowny pomiar i
ocena grubgci warstwy, wedlug wyej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

3.3.8. Zagszczenie warstwy

Wskaznik zagszczenia warstwy odcirggej i odgczapcej, okrélony wg BN-77/8931-12 nie powinien
by¢ mniejszy od 1.

Jezeli jako kryterium dobrego zagzczenia warstwy stosuje esiporownanie warti modutdw
odksztatcenia, to waré stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odkszitedcekrélonych zgodnie
z normyBN-64/8931-02, nie powinna byicksza od 2,2.

Wilgotnaos¢ kruszywa w czasie zagzczenia naley bad& wedtug PN-B-06714-17. Wilgotdé kruszywa
powinna by réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

3.4. Zasady postpowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujieksze odchylenia cech geometrycznych od é&rgich w p.
3.3. powinny by naprawione przez spulchnienie dehgikdici co najmniej 10 cm, wyréwnane i
powtérnie zagszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchniemykonane] warstwy jest
niedopuszczalne.

4. ODBIOR ROBOT

Ogollne zasady odbioru rob6t podano w SST-00.00M@@magania ogélne" pkt 8. Roboty uznaje za
wykonane zgodnie z dokumentacja projelkfomwymaganiami layniera, jeceli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 3 dafgilar pozytywne.
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7. SST-04.03.01 OCZYSZCZENIE | SKROPIENIE WARSTW

KONSTRUKCYJNYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecknigj (SST) 8 wymagania dotyce wykonania i
odbioru robét zwjzanych z oczyszczeniem i skropieniem warstw koksgijmych nawierzchni
zwigzanej z wykonaniem przebudowy drogi do m. Zagérzyca

1.2. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét asanych z:

»  Skropienie nawierzchni asfaltem,

* Mechaniczne oczyszczenie starej nawierzchnitbimicznej.

llo$ci rob6t okresla przedmiar robét.

2. WYKONANIE ROBOT

2.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robét podano w SST-00.0M@0nagania ogoine" pkt 5.

2.2.0czyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na ysimiluznego materiatu, brudu, blota i kurzu przy
uzyciu szczotek mechanicznych, a w razie potrzeby ywpod cénieniem. W miejscach trudno
dostpnych naley uzywa¢ szczotek ¢cznych. W razie potrzeby, na terenach niezabudogiany
bezpdrednio przed skropieniem warstwa powinna lmczyszczona z kurzu przyzyciu spezonego
powietrza.

2.3.Skropienie warstw nawierzchni

Warstwa przed skropieniem powinnatlpczyszczona.

Jezeli do czyszczenia warstwy bytazywana woda, to skropienie lepiszczemzmmasipi¢ dopiero po
wyschnkciu warstwy, z wyjtkiem zastosowania emulsji, przy ktérych nawierzahmaze by wilgotna.
Skropienie warstwy m@ rozpoca¢ sie po akceptacji przez #yniera jej oczyszczenia.

Warstwa nawierzchni powinna ®kraplana lepiszczem przyyeiu skrapiarek, a w miejscach trudno
dostpnych ecznie (za pomacweza z dysa rozpryskovg).

Temperatury lepiszczy powinny nd@¢ sie w przedziatach podanych w tablicy 2.

Tablica 2. Temperatury lepiszczy przy skrapianiu

Lp. |Rodzaj lepiszcza Temperatury (°C)
1 Emulsja asfaltowa kationowa od 20 do 40

2 Asfalt drogowy D 200 od 140 do 150

3 Asfalt drogowy D 300 od 130 do 140

*) W razie potrzeby emulsjnalezy ogrza& do temperatury zapewnigiej wymagan lepkasé.

Jezeli do skropienia zostatazyta emulsja asfaltowa, to skropiona warstwa powibpa pozostawiona
bez jakiegokolwiek ruchu na czas niedby dla umaliwienia penetracji lepiszcza w warstwi
odparowania wody z emulsji. W zateici od rodzaju mytej emulsji czas ten wynosi od | godz. do 24
godzin.

Przed ulgeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej \Wyawca powinien zabezpieczy
skropiory warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszgzsjlko niezledny ruch budowlany.

3. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

3.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci roboét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST 00.00.00 ,Wymagania ogdlne".

3.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien przeprowadmiobne skropienie warstwy w celu
okreslenia optymalnych parametréw pracy skrapiarki i edlania wymaganej iléci lepiszcza w
zaleznosci od rodzaju i stanu warstwy przewidzianej do gleaia.

3.3. Badania w czasie robot

3.3.1.Badania lepiszczy

Ocena lepiszczy powinna dypparta na atestach producenta z tyenyWWykonawca powinien kontrolowa
dla kazdej dostawy wiéciwosci lepiszczy podane w tablicy 3.

Tablica 3. WHciwosci lepiszczy kontrolowane w czasie robot

Lp. Rodzaj lepiszcza Kontrolowane Badanie wedtug norm
wlasciwosci

~




Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru rob@epudowy drogi gminnej do m. Zagérzyca

[

Emulsja asfaltowa kationowa Asfdipkas¢ penetracja EmA-94 PN-C-04134
2 drogowy

3.3.2. Sprawdzenie jednorodicbskropienia i zaycia lepiszcza

Nalezy przeprowadzi kontrok ilosci rozkladanego lepiszcza wedtug metody podaneppracowaniu
~Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczaniesdorozkltadanego lepiszcza i kruszywa".

4. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST 00.00M@Pmyagania ogolne" pkt 8. Roboty uznaje za
wykonane zgodnie z dokumentagirojektova, SST i wymaganiami kyniera, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 3 daty Wiypozytywne.

8. SST-04.04.00 PODBUDOWA Z KRUSZYW WYMAGANIA

OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towe] specyfikacphtécznej (SST) s wymagania ogoélne dotygze
wykonania i odbioru rob6t zwkanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabilizoych
mechanicznie przy przebudowie drogi do m. Zagérzyca

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna (SST) stosoyesigako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zawanych z
wykonywaniem podbudéw z kruszyw stabilizowanych haatdcznie wg PN-S-06102 i obejmgupST-
04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizeg@amechanicznie,

Podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuge sgodnie z ustaleniami podanymi w
dokumentacji projektowej, jako podbud@womocnica i podbudow zasadnicz wg Katalogu typowych
konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnych.

2. WYKONANIE ROBOT

2.1.0g06Ine zasady wykonania roboét

Ogodlne zasady wykonania robét podano w SST-00.0M@0nagania ogoine" pkt 5.
2.2.Przygotowanie podiaza

Podiaze pod podbudow powinno spetni@ wymagania okrdone w SST 04.01.01 ,Koryto wraz z
profilowaniem i zagszczeniem podi@" i SST-02.00.00 ,Roboty ziemne".

Podbudowa powinna Byutozona na podizu zapewnigjcym nieprzenikanie drobnych gstek gruntu do
podbudowy.

2.3. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna dyrozkladana w warstwie o jednakowej greédip takiej, aby jej
ostateczna grulié po zagszczeniu byla rowna grubc projektowanej. Grubi pojedynczo uktadanej
warstwy nie mae przekracza20 cm po zagszczeniu. Warstwa podbudowy powinna bigztozona w
sposb6b zapewniggy oshgniecie wymaganych spadkéw igdnych wysokéciowych. Jeeli podbudowa
sklada st z wiecej niz jednej warstwy kruszywa, to kda warstwa powinna Bywyprofilowana i
zag:szczona z zachowaniem wymaganych spadkéwdnych wysokéciowych. Rozpocgeie budowy
kazdej nastpnej warstwy mee nasipi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przezyniera.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas gzagczania powinna odpowiadavilgotnosci optymalnej,
okreslonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-0448&tpda 11). Materiat nadmiernie nawilgocony,
powinien zost& osuszony przez mieszanie i napowietrzanigeldvilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest
nizsza od optymalnej o 20% jej wasth, mieszanka powinna Byzwilzona okrélona iloscig wody i
rbwnomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilggtnomieszanki kruszywa jest wsza od
optymalnej o 10% jej wartgi, mieszank nalezy osuszy.

Wskaznik zagszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 powinien odpoai przyjetemu poziomowi
wskaznika ngnosci podbudowy wg tablicy I, Ip. 11.

2.4. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przedagniem nasipnej warstwy, powinna ldyutrzymywana w dobrym
stanie. Jeeli Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgadinzyniera, gotow podbudow do ruchu
budowlanego, to jest obograny naprawi wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane piaez
ruch. Koszt napraw wyniktych z niewiliwego utrzymania podbudowy obza Wykonawe robét.

3. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

3.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci roboét
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Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST-00.00.00 ,Wymagania ogolnd"g

3.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykénbadania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robo6t i przedstagvivyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacji materiatbw. Badania te
powinny obejmowéa wszystkie wtaciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej SST.

3.3. Badania w czasie robot

3.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badgodano w tablicy 2.

Tablica 2. Cestotliwos¢ ora zakres badaprzy budowie podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie

Lp. [Wyszczegolnienie bada Czestotliwosé bada

Minimalna liczba bada na Maksymalna powierzchn
dziennej dzialce roboczej |podbudowy przy-padag
na jedno badanie (n

1 Uziarnienie mieszanki 2 600

2 Wilgotnas¢ mieszanki

3 Zag:szczenie warstwy 10 prébek na 10000 m

4 Badanie wiéciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2| dla ] partii kruszywa i przy kalej zmiani
kruszywa

3.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno bygodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Probléxapobiera
w sposG@b losowy, z rozionej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badapowinny by na biezaco
przekazywane kynierowi.

3.3.3. Wilgotna¢ mieszanki

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiadavilgotnosci optymalnej, okrélonej wedtug préby Proctora,
zgodnie z PN-B-04481 (metoda 1), z tolerardj0% -20%. Wilgotné nalezy okresli¢ wedtug PN-B-
06714-17.

3.3.4. Zagszczenie podbudowy

Zagszczenie kadej warstwy powinno odbywa sie az do osagnigcia wymaganego wskaika
zagszczenia.

Zageszczenie podbudowy nalesprawdzé wedtug BN-77/8931-12. W przypadku, gdy przeproveatie
badania jest nienttiwe ze wzgédu na gruboziarniste kruszywo, kontr@agszczenia naley oprze na
metodzie obeizen ptytowych, wg BN-64/8931-02 i nie rzadziegzniaz na 5000 f lub wedtug zaleae
Inzyniera.

Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie zgalezn& za prawidtowe, gdy stosunek
wtérnego moduhE; do pierwotnego modutu odksztalceniaj&st nie wekszy od 2,2 dla kalej warstwy
konstrukcyjnej podbudowy.

3.3.5. Widciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmogvacerg wszystkich wtaciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.

Prébki do bada pelnych powinny by pobierane przez Wykonawon sposéb losowy w obecfm
Inzyniera.

3.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy

3.4.1.Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiardéw dotyaz/ch cech geometrycznych podbudowy podano w taBBlicy
Tablica 3. Cestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszystabilizowanego
mechanicznie

Lp. Wyszczegoblnienie bada pomiarow Minimalna cgstotliwos¢ pomiarow

1 Szerokéc¢ podbudowy 10 razy na 1 km

2 Rownd¢ podhizna w sposob agly planografem albo co 20 m daha kazdym
pasie ruchu
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3 Réwna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 Spadki poprzeczne* 10 razy na 1 km

5 Rzdne wysokéciowe co100m

6 Uksztaltowanie osi w planié* co100m

7 Gruba¢ podbudowy Podczas budowy: w 3 punktach nzd&pdzialcerzadziej

roboczej, lecz nie ni raz na 400 rm Przed
odbiorem: w 3 punktach, lecz nie rzadziej raz

na 2000 rh
8 Nosnaos¢ podbudowy: - modyto najmniej w dwdch przekrojach nazke 1000 m c
odksztatcenia - ugcie spezyste najmniej w 20 punktach na k@e 1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksateénia osi w planie natg wykona w punktach
gtéwnych tukéw poziomych.

3.4.2. Szerok& podbudowy

Szerokdé¢ podbudowy nie mee r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm. Na
jezdniach bez kragznikow szeroké¢ podbudowy powinna liywigcksza od szerokoi warstwy wyej
lezacej o co najmniej 25 cm lub o watowskazan w dokumentacji projektowe;.

3.4.3. Réwnéc¢ podbudowy

Nieréwndici podtwzne podbudowy naky mierzy¢ 4-metrovg fata lub planografem, zgodnie z BN-
68/8931-04.

Nieréwndici poprzeczne podbudowy najfemierzy¢ 4-metrove tatg. Nieréwndci podbudowy nie mag
przekraczé&

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 20 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukachinoy by¢ zgodne z dokumentagcprojektovy, z
tolerancy + 0,5 %.

3.4.5. Redne wysokéciowe podbudowy

Réznice pomgdzy rzdnymi  wysokdéciowymi podbudowy i wrdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza+ | cm, -2 cm.

3.4.6. Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonegdiqra

Os podbudowy w planie nie me by przesungta w stosunku do osi projektowanej cegj niz = 5 cm.
3.4.7. Grubé&¢ podbudowy i ulepszonego podi

Grubai¢ podbudowy nie mie sk rézni¢ od grubdci projektowanej o veicej niz:

- dla podbudowy zasadniczej +10%,

- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

3.4.8. N@nos¢ podbudowy

- modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 powinigid bgodny z podanym w tablicy 4,
- ugkcie spezyste wg BN-70/8931-06 powinno &ygodne z podanym w tablicy 4.
Tablica 4. Cechy podbudowy

Podbudowa @Nymagane cechy podbudowy

kruszywa ¢

wskazniku  |Wskaznik Maksymalne ugicie spezyste Minimalny modut odksztal-
W nie{zag:szczenia |pod kotem, mm cenia mierzony pigt o
mniejszym |l nie mniejszy srednicy 30 cm, MPa
niz, % niz
40 kN 50 kN od pierwszegod  drugiegq
obciazeniael |obchzenia E2
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3.5. Zasady pogfpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

3.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazwicksze odchylenia od okflenych w punkcie 6.4
powinny by naprawione przez spulchnienie lub zerwanie dbajtasci co najmniej 10 cm, wyréwnane i
powtérnie zagszczone. Dodanie nowego materialu bez spulchniemi&onanej warstwy jest
niedopuszczalne.

Jezeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerédioprojektowanej o wécej niz 5 cm i nie zapewnia
podparcia warstwom wgj lezacym, to Wykonawca powinien na wtasny koszt poszemgydbudow
przez spulchnienie warstwy na pelgrubcgé¢ do polowy szerokiei pasa ruchu, doienie materialu i
powtérne zagszczenie.

3.5.2.Niewtasciwa grubd¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod waigm grubéci, Wykonawca wykona napraw
podbudowy. Powierzchnie powinny dbynaprawione przez spulchnienie lub wybranie warstay
odpowiedna gtebokaé¢, zgodnie z decyzjInzyniera, uzupetnione nowym materialem o odpowiednich
wihasciwosciach, wyrbwnane i ponownie zgggczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po waghiu tych rob6t nagpi ponowny pomiar i
ocena grubgi warstwy, wedtug wiej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

3.5.3. Niewldciwa nagnos¢ podbudowy

Jezeli nosnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelidz roboty
niezlzdne do zapewnienia wymaganegnaci, zalecone przez iyniera.

Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonawcaltpaowy tylko wtedy, gdy zargnie ngnosci
podbudowy wynikto z niewkxiwego wykonania rob6t przez Wykonagodbudowy.

4. ODBIOR ROBOT

Ogollne zasady odbioru rob6t podano w SST-00.00M@@magania ogélne" pkt 8. Roboty uznaje za
zgodne z dokumentacprojektows, SST i wymaganiami kiyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt 4 daly wyniki pozytysv

9. SST-04.04.02 PODBUDOWA Z KRUSZYWA LtAMANEGO

STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaophteczne] (SST) g wymagania ogoélne dotygze
wykonania i odbioru robo6t zwranych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie z@anych z wykonaniem przebudowy drogi do m. Zagézyc

1.2. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t aaanych z:

Wykonaniem dolnej warstwy podbudowy na #@zdach z kruszywa ‘tamanego
stabilizowanego mechanicznie gr. 15 cm oraz poszerdach gr. 20cm ligci rob6t okresla
przedmiar robot.

2. WYKONANIE ROBOT

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST-04.0£0dbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne”
pkt

2.1.Przygotowanie podiaza

Przygotowanie podi@a powinno odpowiadawymaganiom okrdonym w SST 04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne" pkt 5.2.

2.2.Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanlg kruszywa nalgy wytwarza zgodnie z ustaleniami podanymi w SST 04.04.00 fRoldwa z
kruszyw. Wymagania ogoélne" pkt 5.3.

Jeili dokumentacja projektowa przewiduje ulepszanieskyw cementem, wapnem lub popiotami przy
WP od 20 do 30% lub pourgj 70%, szczegdtowe warunki i wymagania dla tapiejibudowy okrdi
SST, zgodnie z PN-S-06102.

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki kruszywa
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Ustalenia dotyczre rozkladania i zagzczania mieszanki podano w SST 04.04.00 ,Podbudowa
kruszyw. Wymagania ogoélne" pkt 5.4.

5.5. Odcinek prébny

O ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinien wyké odcinki probne, zgodnie z zasadami
okreslonymi w SST 04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymaaamgolne" pkt 5.5.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowig&daymaganiom okrdonym w SST 04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne" pkt 5.6.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét

' Ogllne zasady kontroli jaka rob6t podano w SST 04.04.00 ,Podbudowa z krusZydymagania
0golne" pkt 6.

6.2. Badania przed przysjpieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykénaadania kruszyw, zgodnie z ustaleniami
SST 04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania og¢hke6.2.

6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw kontrolnych w czasie rob6t podano w S&4.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne" pkt 6.3.

6.4. Wymagania dotycgce cech geometrycznych podbudowy

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w SST 04.04.00 ,Poalvadz kruszyw. Wymagania
ogolne" pkt 6.4.

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady posgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowwpdpno w SST 04.04.00
.,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne" pkt 6.5.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST 04.04Ratlhudowa z kruszyw. Wymagania ogolne" pkt
8.

10. SST-04.08.01 WYROWNANIE PODBUDOWY

MIESZANKAMI MINERALNO-ASFALTOWYMI

1. WSTEP

1.1 .PrzedmiotSST

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikaghtécznej (SST)gwymagania dotyee wykonania

i odbioru robot zwizanych z wykonaniem wyr6éwnania poprzecznego i podigo podbudowy
mieszankami mineralno-asfaltowymi przy przebudogviegi do m. Zagoérzyca.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t z@anych zwykonaniem
wyréwnania mieszanlg min-bitumiczng istniejacej podbudowy (nawierzchni) llgsici robot okresla
przedmiar robét.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST-00.0M38nagania ogélne" pkt 5.

5.2. Projektowanie mieszanek mineralno-asfaltowych

Zasady projektowania mieszanek mineralno-asfalttmgicokreslone w SST 05.03.05 ,Nawierzchnia z
betonu asfaltowego" pkt 5.

5.3. Produkcja mieszanki mineralno-bituniicznej

Zasady produkcji, dozowania skfadnikéw i ich miesaas okreslone w SST 05.03.05 ,Nawierzchnia z
betonu asfaltowego" pkt 5.

5.4. Zarob prébny

Zasady wykonania i badania podano w SST 05.03.@vjdrzchnia z betonu asfaltowego" pkt 5.

5.5. Przygotowanie powierzchni podbudowy pod wyréwemie profilu masag mineralno-asfaltowy

Przed przysipieniem do wykonywania wyréwnania poprzecznego idlpmego powierzchnia
podbudowy powinna zostaoczyszczona z mego kruszywa, piasku oraz skropiona bitumem. Warun
wykonania oczyszczenia i skropienia podbudowy pedarw SST 04.03.01 ,Oczyszczenie i skropienie
warstw konstrukcyjnych”.

Powierzchng podbudowy, na ktérej grubé warstwy wyréwnawczej bylaby mniejsza od grétio
minimalnej ukladanej warstwy wyrGwnawczej, nalesfrezowg na gkbokai¢ pozwalajca na jej
utozenie.

5.6. Ukladanie i zagszczanie warstwy wyrownawczej
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Minimalna grubé¢ warstwy wyréwnawczej uzat@iona jest od grubimi kruszywa w mieszance.
Najwigkszy wymiar ziarn kruszywa nie powinien przekracggb grubdci uktadanej warstwy. Przed
przystpieniem do uktadania warstwy wyréwnawczej Wykonawgawinien wyznacz§ niwelet
uktadanej warstwy wzdiukrawedzi podbudowy lub jej osi za pompstalowej linki, po ktérej przesuwa
sie czujnik uradzenia steruaicego ukladark

Maksymalna grub& uktadanej warstwy wyréwnawczej nie powinna przeked 8 cm. Przy grubdzi
przekraczajcej 8 cm warstey wyréwnawca naley wykona w dwu lub wkcej warstwach nie
przekraczajcych od 6 do 8 cm.

Warstwe wyréwnawca uktada st wedtug zasad okgonych w SST 05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu
asfaltowego” pkt 5.

Zageszczenie warstwy wyrownawczej z mieszanki minerasfaltowej wyprodukowanej i woudowanej
na goaco odbywa s wedlug zasad podanych w SST 05.03.05 ,Nawierzchitiatonu asfaltowego™ pkt
5

Ze wzgkdu na zmieng grubdi¢ zagszczanej warstwy wyréwnawczej Wykonawca robo6t, odspawie
przeprowadzonych prob, przedstawi zynierowi do akceptacji sposéb zsgczania warstw
wyréwnawczych w zalsosci od ich grubéci.

5.7.Utrzymanie wyréwnanej podbudowy

Wykonawca jest odpowiedzialny za utrzymanie wyrémejapodbudowy we wiiwym stanie, a do
czasu utaenia na niej nagpnych warstw nawierzchni. Wszelkie uszkodzenia podivy Wykonawca
naprawi na koszt wiasny.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST-00.00.00 ,Wymagania ogolnd"g

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénzadania zgodnie z ustaleniami zawartymi
w SST 05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu asfaltowegkt'6, w zakresie obejmagym badania warstw
lezacych pontej warstwyscieralnej.

6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow w czasie wykonywania podbudowy podan8Si 05.03.05
.Nawierzchnia z betonu asfaltowego" pkt 6.

6.4.Wymagania dotycace cech geometrycznych wykonanego wyréwnania podbody

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiar6w dotygzch cech geometrycznych wykonanego wyréwnania
powinny by zgodne z okrdonymi w SST 05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu asfatigo" pkt 6.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. OgolIne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST-00.00M@Pmagania ogolne" pkt 8. Roboty uznaje sa
wykonane zgodnie z dokumentagjrojektova, SST i wymaganiami kyniera, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wedtug pkt 6 dafgiki pozytywne.

8.2. Odbidr robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Roboty zwjzane z wykonaniem wyréwnania podbudowy maléo robét ulegaicych zakryciu. Zasady
ich odbioru g okreslone w SST-00.00.00 ,Wymagania ogélne" pkt 8.2.

11. SST-05.03.05 NAWIERZCHNIA Z BETONU

ASFALTOWEGO

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikaghtecznej (SST)gswymagania dotyce wykonania

i odbioru robdét zwizanych z wykonywaniem warstw konstrukcji nawierzchbetonu asfaltowego przy
przebudowie drogi do m. Zagérzyca.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna (SST) stosoyesigako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robét z betonu asfaltowego wg
PN-S-96025:2000 zwrzanych z:

» Wykonaniem warstwyscieralnej gr. 4 cm llosci robét okresla przedmiar robét.

Nawierzchna z betonu asfaltowego nalewykonywa dla ulicy o kategorii ruchu KR1-KR2.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
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Ogodlne zasady wykonania robét podano w SST-00.0M@0nagania ogolne" pkt 5.

5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Przed przysipieniem do robét, w terminie uzgodnionym zzynierem, Wykonawca dostarczy
Inzynierowi do akceptacji projekt sktadu mieszanki emaino-asfaltowej oraz wyniki badla
laboratoryjnych poszczegdlnych sktadnikow i probkateriatdw pobrane w obecsm Inzyniera do
wykonania bad@kontrolnych przez Inwestora.

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszank mineralno-asfaltow produkuje s w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lubagiym
zapewniajcej prawidtowe dozowanie skladnikéw, ich wysuszenigyymieszanie oraz zachowanie
temperatury sktadnikdw i gotowej mieszanki minecassfaltowe].

Dozowanie skltadnikéw, w tym tak wstpne, powinno b§ wagowe i zautomatyzowane oraz zgodne z
receph. Dopuszcza si dozowanie oljtosciowe asfaltu, przy uwzgtinieniu zmiany jego gptosci w
zaleznosci od temperatury. Dla kategorii ruchu od KR5 do 6Rozowanie sktadnikdw powinno dy
sterowane elektronicznie.

Tolerancje dozowania skladnikbw mpgwynoskt: jedna dzialka elementarna wagi, wailie
przeptywomierza, lecz nie wgej niz £2 % w stosunku do masy sktadnika.

Jezeli jest przewidziane dodanéeodka adhezyjnego, to powinien onétjozowany do asfaltu w sposob i
w ilosciach okrelonych w recepcie.

Asfalt w zbiorniku powinien by ogrzewany w sposob fedni, z ukladem termostatowania,
zapewniajcym utrzymanie statej temperatury z tolerarep® C.

Temperatura asfaltu w zbiorniku powinna wyrosi

-dla D 50 od 145° C do 165° C,

-dla D 70 od 140° C do 160° C,

-dla D 100 od 135° C do 160° C,

- dla polimeroasfaltu -  wg wskazproducenta polimeroasfaltu.

Kruszywo powinno b§ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka minegdndodaniu wypetniacza
uzyskata widciwa temperatuy. Maksymalna temperatura goego kruszywa nie powinna bwyzsza o
wiecej niz 30° C od maksymalnej temperatury mieszanki mimerasfaltowe;].

Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powiwgaosk:

-zD50 od 140° C do 170° C,

-zD70 od 135° C do 165° C,

-zDIOO od 130° C do 160° C,

- z polimeroasfaltem - wg wskaizaroducenta polimeroasfaltu.

5.4. Przygotowanie podiaa

Podiaze pod warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinno¢ byyprofilowane i rowne.
Powierzchnia podia powinna by sucha i czysta.

Nieréwndici podiaza pod warstwy asfaltowe nie powinnychyiecksze od podanych w tablicy 7.
Tablica 7. Maksymalne nieréwim podiaza pod warstwy asfaltowe, mm

Lp. |Drogii place Podtge pod warste
cieralry Wigzaca

1 Drogi klasy A, S i GP 6 9

2 Drogi klasy Gi Z 9 12

3 Drogi klasy L i D oraz place i parkingi | 12 15

W przypadku gdy nieréwrici podtaza s wieksze od podanych w tablicy 7, podéonaley wyréwna

poprzez frezowanie lub utenie warstwy wyréwnawcze;j.

Przed roztaeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego}g@@dnaley skropi emulsp asfaltova

lub asfaltem uptynnionym w ikei ustalonej w SST. Zalecane §to asfaltu po odparowaniu wody z

emulsji lub uptynniacza podano w tablicy 8.

Powierzchnie czotowe kraumikow, wtazoéw, wpustow itp. ugdzen powinny by pokryte asfaltem lub
materiatem uszczelnigym okrélonym w SST i zaakceptowanym przezyniera.

Tablica 8. Zalecane ifgi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltoldj uptynniacza z asfaltu
uptynnionego

Lp. |Podiae do wykonania warstwy z mieszarllo$¢ asfaltu po odparowaniu wody z emulsji lub uplym'ﬁT

betonu asfaltowego z asfaltu uptynnionego, kgfm
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Podtaze pod warstw asfaltove

1 Podbudowa/nawierzchnia ttuczniowa od 0,7do 1,0

2 Podbudowa z kruszywa stabilizowanego mechanicznie | d 0,2do 0,7

3 Podbudowa z chudego betonu lub gruntu stabilizegdwd 0,3 do 0,5
cementem

4 Nawierzchnia asfaltowa o chropowatej powierzchni O¢dtido 0,5

5.5. Pojczenie medzywarstwowe

Kazda utozong warstwe nalezy skropt emulsy asfaltows lub asfaltem uptynnionym przed ukmiem
nastpnej, w celu zapewnienia odpowiedniego gpaknia mgdzywarstwowego, w ikxi ustalonej w
SST.

Zalecane iléci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltoluej uptynniacza podano w tablicy 9.
Tablica 9. Zalecane ifgi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltoldj uptynniacza z asfaltu
uptynnionego

asfaltu uptynnionego kgfn

Lp. [Polczenie nowych warstw l¢ asfaltu po odparowaniu wody z emulsji lub uplynzia Z

1 Podbudowa asfaltowa od 0,3do 0,5

2 Asfaltowa warstwa wyréwnawcza Iub
wzmacniagca

3 Asfaltowa warstwa viizaca 0od 0,1do 0,3

Skropienie powinno hiywykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianyrdparowanie wody lub
ulotnienie uptynniacza; orientacyjny czas wyprzedaevynosi co najmniej:

- 8h przyiléci powyzej 1,0 kg/m emulsji lub asfaltu uptynnionego,

- 2h przyilgci od 0,5 do 1,0 kg/femulsji lub asfaltu uptynnionego,

- 0,5 h przy iléci od 0,2 do 0,5 kg/fmemulsji lub asfaltu uptynnionego. Wymaganie nidyday
skropienia ramg otaczarki.

5.6. Warunki przystapienia do robo6t

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegazenby¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia jest nigzai
od +5° C dla wykonywanej warstwy grudmd> 8 cm i + 10° C dla wykonywanej warstwy grgbio< 8
cm. Nie dopuszczaesiuktadania mieszanki mineralno-asfaltowej na mokpyodiazu, podczas opadow
atmosferycznych oraz silnego wiatru (V > 16 m/s).

5.7.Zaréb probny

Wykonawca przed przygtieniem do produkcji mieszanek mineralno-asfaltdwyjest zobowjzany do
przeprowadzenia w obec§td Inzyniera kontrolnej produkcji.

Sprawdzenie zawarioi asfaltu w mieszance oléta sie wykonupc ekstrakaj.

Tolerancje zawartei skladnikbw mieszanki mineralno-asfaltowej wetgm sktadu zaprojektowanego
podano w tablicy 10.

Tablica 10. Tolerancje zawaftm skladnikbw mieszanki mineralno-asfaltowej watgm skladu
zaprojektowanego przy badaniu pojedynczej prébkodaeekstrakcji, %o m/m

Lp. Sktadniki mieszanki mineralno-asfaltowej Mieszank mineralno-asfaltowe do
nawierzchni drég o kategorii ruchu

KR2

1 Ziarna pozostage na sitach o oczkach # mm: 314%5,0
25,0; 20,0; 16,0; 12,8; 9,6; 8,0; 6,3; 4,0; 2,0

2 Ziarna pozostajce na sitach o oczkach # mm: 0,83,0

0,42, 0,30, 0,18, 0,15, 0,075




Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru rob@epudowy drogi gminnej do m. Zagérzyca

3 Ziarna przechodre przez sito o oczkach|+2,0
0,075mm
4 Asfalt +0,5

5.8. Odcinek prébny

Jezeli w SST przewidziano konieczétowykonania odcinka prébnego, to co najmniej na Bmred
rozpoczciem robét, Wykonawca wykona odcinek probny w celu:

- stwierdzenia czyayty sprz:t jest wigciwy,

- okr&lenia grubdci warstwy mieszanki mineralno-asfaltowej przed ¢gagzeniem, koniecznej do
uzyskania wymaganej w dokumentacji projektowej géabwarstwy,

- okrelenia potrzebnej iléci przeg¢ walcéw dla uzyskania prawidtowego zagczenia warstwy.

Do takiej préby Wykonawcazyje takich materialéw oraz spttu, jakie eda stosowane do wykonania
warstwy nawierzchni.

Odcinek prébny powinien ldyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.

Wykonawca mee przysipi¢c do wykonywania warstwy nawierzchni po zaakceptdwaodcinka
probnego przez kyniera.

5.9. Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna ¢bwbudowywana ukladagk wyposaom w uklad z
automatycznym sterowaniem grgébb warstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dolemtacy
projektowy.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinna higysza od minimalnej temperatury mieszanki
podanej wpkcie 5.3.

Zagszczanie mieszanki powinno odbyivaic bezzwiocznie zgodnie ze schematem ptzejalca
ustalonym na odcinku prébnym.

Pocatkowa temperatura mieszanki w czasie¢gagzania powinna wynashnie mniej ni:

- dla asfaltu D 50 130° C,

- dla asfaltu D 70 125° C,

-dla asfaltu D 100 120° C,

- dla polimeroasfaltu - wg wskazg@roducenta polimeroasfaltow.

Zageszczanie nalgy rozpoca¢ od kravedzi nawierzchni ku osi. Wskaik zagszczenia utoonej
warstwy powinien by zgodny z wymaganiami podanymi w tablicach 4 i 6.

Ztgczaw nawierzchni powinny byywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofedo osi drogi.
Ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny byprzesunite wzgkdem siebie co najmniej o 15 cm.
Ztgczapowinny by catkowicie zwazane, a przylegage warstwy powinny byw jednym poziomie.
Ztacze robocze powinno byéwno obcgte | powierzchnia obetej krawedzi powinna by posmarowana
asfaltem lub oklejona samoprzyleprtasma asfaltowo-kauczukoyyv Sposéb wykonywania gz
roboczych powinien hyzaakceptowany przezAyniera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST-00.00.00 ,Wymagania ogolrd"6

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykdénéadania asfaltu, wypetniacza oraz
kruszyw przeznaczonych do produkcji mieszanki n@hr-asfaltowej i przedstawiwyniki tych bada
Inzynierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiarow w czasie wytwarzania mieszanki minevahsfaltowe]
podano w tablicy 11.

6.3.2.Skfad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfaltowej

Badanie sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej pmlag wykonaniu ekstrakcji wg PN-S-04001:1967.
Wyniki powinny by zgodne z receptlaboratoryjm z tolerancy okreslona w tablicy 10. Dopuszczacsi
wykonanie bad@innymi réwnowanymi metodami.

6.3.3.Badanie whaciwosci asfaltu

Dla kazdej cysterny naley okresli¢ penetrag i temperatuy mieknienia asfaltu.

6.3.4.Badanie wiaciwosci wypetniacza

Na kazde 100 Mg ziaytego wypetniacza natg okreili¢ uziarnienie i wilgotné wypetniacza. Tablica
11. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw podczas wytwarzania mieszanki minerasfaltowej

3
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rzy

nia

Lp. |Wyszczegblnienie bada Czestotliwos¢ bada Minimalna liczba bada na
dziennej dzialce roboczej
1 Sktad i uziarnienie mieszanki mineralnb-probka przy produkcji do 500 Mg 2 prébki p
asfaltowej pobranej w wytwoérni produkcji ponad 500 Mg
2 Wiasciwosci asfaltu dla kadej dostawy (cysterny)
3 Wiasciwosci wypetniacza 1 na 100 Mg
4 Wiasciwosci kruszywa przy kadej zmianie
5 Temperatura skladnikéw mieszanki minera|dozor cagly
asfaltowej
6 Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej | zdyapojazd przy zatadunku i w czasie wbudowyw3
7 Wyglad mieszanki mineralno-asfaltowej jw.
8 Wiasciwosci  prébek  mieszanki  mineralngeden raz dziennie
asfaltowej pobranej w wytwoérni
Ip.1iIp.8 - badania magby¢ wykonywane zamiennie wg PN-S-96025:2000

6.3.5.Badanie wtaciwosci kruszywa

Przy kadej zmianie kruszywa natg okresli¢ klas i gatunek kruszywa.
6.3.6. Pomiar temperatury sktadnikdw mieszanki mahne-asfaltowej
Pomiar temperatury sktadnikbw mieszanki mineralafaltowej polega na odczytaniu temperatury na

skali odpowiedniego termometru zamontowanego

nazatae. Temperatura powinnacbygodna z

wymaganiami podanymi w recepcie laboratoryjnej TSS
6.3.7. Pomiar temperatury mieszanki mineralno-ssfad

Pomiar temperatury mieszanki
mieszance i odczytaniu temperatury.

mineralno-asfaljqwaéega na kilkakrotnym zanurzeniu termometru w

Doktadna@¢ pomiaru £ 2° C. Temperatura powinnatlagodna z wymaganiami podanymi w SST.

6.3.8. Sprawdzenie wygdu mieszanki mineralno-asfal
Sprawdzenie wygldu mieszanki mineralno-asfaltowe
produkcji, zatadunku, roztadunku i wbudowywania.
6.3.9.Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej

[towej
j polega na ocevieialnej jej wyghdu w czasie

Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej naje okrefla¢ na prébkach zagzczonych metad
Marshalla. Wyniki powinny b§ zgodne z recepiaboratoryjn.

6.4. Badania dotycace cech geometrycznych i
asfaltowego

6.4.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréow
Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw wykona
podaje tablica 12.

Tablica 12. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

wigiwosci warstw nawierzchni  z betonu

nych warstw nawierzchni z betasfaltowego

wykonanej warstwy z betonu asfaltowego

Lp. [Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiaréw

1 Szerokeé¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o didgol km

2 Réwna¢ podiuzna warstwy kady pas ruchu planografem lubgato 1 0 m

3 Rownd¢ poprzeczna warstwy nie rzadzieg o 5m

4 Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinku dvafjugaici 1 km

5 Rzdne wysokeciowe warstwy pc:jTiar kdnych niwelacji podianej i poprzecznej oraz usytuowania
wedtug
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6 Uksztaltowanie osi w planie dokumentacji budowy

7 Gruba¢ warstwy 2 prébki z kadego pasa o powierzchni do 3000 m

8 Ztacza podtune i poprzeczne cala diugfoziacza

9 Krawedz, obramowanie warstwy| cafa diugo

10 | Wyghd warstwy ocena ggta
11 |Zagszczenie warstwy 2 probki z kdego pasa o powierzchni do 3000 m
12 | Wolna przestrazew warstwie jw.

6.4.2. Szerok& warstwy

Szerokd¢ warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego powinna lagodna z dokumentacprojektova, z
tolerancy +5 cm. Szerok& warstwy asfaltowej mej potazonej, nie ograniczonej krasnikiem lub
opornikiem w nowej konstrukcji nawierzchni, powinbg szersza z kalej strony co najmniej o grub®
warstwy na niej potaonej, nie mniej jednak ni5 cm.

6.4.3. ROwné¢ warstwy

Nieréwnaici podiwzne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mierzeg BN-68/8931-04 nie
powinny by wigksze od podanych w tablicy 13.

Tablica 13. Dopuszczalne nierévgaowarstw asfaltowych, mm

Lp. Drogi i place Warstwa Warstwa
$cieralna wigzaca
1 Drogi klasy L i D oraz place i parkingi 9 12

6.4.4. Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowegode@bkach prostych i na tukach powinnyémgodne
z dokumentagj projektows, z tolerang + 0,5 %.

6.4.5. Redne wysokéciowe

Rzedne wysokéciowe warstwy powinny hyzgodne z dokumentagcprojektows, z tolerangj £ 1 cm.
6.4.6.Uksztattowanie osi w planie

Os warstwy w planie powinna Byusytuowana zgodnie z dokumengagjojektows, z toleranci 5 cm.
6.4.7. Grub&¢ warstwy

Grubag¢ warstwy powinna by zgodna z grubiwia projektova, z toleranci £ 10 %. Wymaganie to nie
dotyczy warstw o grubmi projektowej do 2,5 cm dla ktérej tolerancja wgna5 mm i warstwy o
grubdci od 2,5 do 3,5 cm, dla ktérej tolerancja wyno& mm.

6.4.8. Zhcza podtane i poprzeczne

Ztacza w nawierzchni powinny bywykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostofeado osi. Zicza
w konstrukcji wielowarstwowej powinny Byprzesunite wzgkdem siebie co najmniej o 15 cni.agka
powinny by¢ catkowicie zwjzane, a przylegage warstwy powinny byw jednym poziomie.

6.4.9. Krawdz, obramowanie warstwy

Warstwascieralna przy opornikach drogowych i adzeniach w jezdni powinna wystagvad 3 do 5 mm
ponad ich powierzchai Warstwy bez opornikéw powinny bywyprofilowane a w miejscach gdzie
zasztakoniecznd¢ obckcia pokryte asfaltem.

6.4.10.Wyglad warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien énjednolity tekstue, bez miejsc przeasfaltowanych,
porowatych, niszegych sé i spckanych.

6.4.11.Zagszczenie warstwy i wolna przestfizes warstwie

Zageszczenie i wolna przestnzev warstwie powinny by zgodne z wymaganiami ustalonymi w SST i
recepcie laboratoryjnej.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST-00.00/¢¥magania ogdlne” pkt 7.

7.2.Jednostka obmiar owa

Jednostk obmiarove jest nf (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonwatiefvego.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST-00.00/0@magania ogolne” pkt 8.
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Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentapjojektovs i SST, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pktu 6 i PN682%:2000 daty wyniki pozytywne.

12. SST - 08.02.02 CHODNIK Z BRUKOWEJ KOSTKI

BETONOWEJ

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaghtécznej (SST)gwymagania dotyee wykonania
i odbioru rob6t zwizanych z wykonaniem nawierzchni z brukowej kosté&tomowej wykonywanych
przy przebudowie drogi do m. Zagorzyca.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna (SST) stosowestgako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot zwanych z: e
Wykonaniem nawierzchni chodnikéw z kostki brukowejgr. 6 cm llosci rob6t okresla przedmiar
robot.

1.4. Okre&dlenia podstawowe

1.4.1. Betonowa kostka brukowa - ksztaltka wytwaezaz betonu metad wibroprasowania.
Produkowana jest jako ksztaltka jednowarstwowawutwoch warstwach pgézonych ze sabtrwale w
fazie produkgciji.

1.4.2. Pozostate oldlenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
z definicjami i z definicjami podanymi w SST-00.00.,Wymagania ogéine" pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogodlne wymagania dotyaee rob6t podano w SST-00.00.00 ,Wymagania ogolke'L(b.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogl6lne wymagania dotygeze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pumav SST-00.00.00
~Wymagania ogélne" pkt 2.

2.2. Betonowa kostka brukowa - wymagania

2.2.1. Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowejkiktsstikowej w budownictwie drogowym jest
posiadanie aprobaty technicznej, wydanej przezwigicag jednostk.

2.2.2. Wyghd zewrtrzny

Struktura wyrobu powinna Byzwarta, bez rys,gknie¢, plam i ubytkdw.

Powierzchnia gérna kostek powinnathgwna i szorstka, a kragizie kostek rowne i proste, vgkhiecia
nie powinny przekracza2 mm dla kostek o grukoi < 80 mm.

2.2.3. Ksztailt, wymiary i kolor kostki brukowej

Do wykonania nawierzchni chodnika stosuje Isétonove kostle brukowg o grubgci 60 mm. Kostki o
takiej grubdci sa produkowane w kraju.

Tolerancje wymiarowe wynogz

- na dtugéci £ 3 mm,

- na szerokéi + 3 mm,

- nagrubéci £ 5 mm.

Kolory kostek produkowanych aktualnie w kraju twasy, ceglany, klinkierowy, grafitowy i hzowy.
2.2.4. Cechy fizykomechaniczne betonowych kostekdvych

Betonowe kostki brukowe powinny ndieechy fizykomechaniczne okiene w tablicy I.

Tablica |. Cechy fizykomechaniczne betonowych ko$teikowych

Lp. |Cechy Wartacs¢

1 Wytrzymala¢ nasciskanie po 28 dniach, MPa, co najmniefi@dnia z szé&iu kostek60 50
b) najmniejsza pojedynczej kostki

2 Nasikliwos¢ wodg wg PN-B-06250, %, nie wtej niz 5
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3 Odpornd¢ na zamraanie, po 50 cyklach zamtania, wg PN-B-06250: a)egniecialbrak
probki b) strata masy, %, nie ¢gej niz c) obnizenie wytrzymatéci na sciskanie w5
stosunku do wytrzymaiai probek nie zameanych, %, nie wicej niz 20

4 Scieralng¢ na tarczy Boehmego wg PN-B-041 11, mm, niecej niz 4

2.3. Materialy do produkcji betonowych kostek brukavych

2.3.1. Cement

Do produkcji kostki brukowej naky stosowa cement portlandzki, bez dodatkéw, klasy nigspej ni
»32,5". Zalecasie stosowanie cementu o jasnym kolorze. Cement pewindpowiadéa wymaganiom
PN-B-19701.

2.3.2. Kruszywo do betonu

Nalezy stosowa kruszywa mineralne odpowiadag wymaganiom PN-B-06712.

Uziarnienie kruszywa powinno byustalone w recepcie laboratoryjnej mieszanki bate), przy
zalazonych parametrach wymaganych dla produkowanegohwyro

2.3.3. Woda

Woda powinna by odmiany ,I" i odpowiad& wymaganiom PN-B-32250.

2.3.4. Dodatki

Do produkcji kostek brukowych stosuje: slodatki w postaci plastyfikatoréw i barwnikoéw, zipe z
recepi laboratoryjn.

Plastyfikatory zapewniajgotowym wyrobom wiksz wytrzymataé, niniejsz nasakliwosé i wigksz
odpornd¢ na niskie temperatury i dziatanie soli.

Stosowane barwniki powinny zapewnikostce trwate wybarwienie. Powinny to dybarwniki
nieorganiczne.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Og6lne wymagania dotygee spretu podano w SST-00.00.00 ,Wymagania ogdlne" pkt 3.

3.2. Sprzt do wykonania chodnika z kostki brukowej

Mate powierzchnie chodnika z kostki brukowej wykgnsi recznie.

Jesli powierzchnie § duze, a kostki brukowe majednolity ksztatt i kolor, mzna stosowé& mechaniczne
urzadzenia uktadagce. Uradzenie skltada siz wozka i chwytaka sterowanego hydrauliczniezasago
do przenoszenia z palety warstwy kostek na migidtetazenia.

Do zagszczenia nawierzchni stosuje siibratory ptytowe z ostanz tworzywa sztucznego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST-00.00.00 ,Wymaganiarej@kt 4.

4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe ubdael 8 warstwowo na palecie. Po uzyskaniu
wytrzymataici betonu min. 0,7 wytrzymadoi projektowanej, kostki przewzone g na stanowisko, gdzie
specjalne urmzenie pakuje je w fadii spina tdma stalows, co gwarantuje transport samochodami w
nienaruszonym stanie.

Kostki betonowe mina réwnie przewozé samochodami na paletach transportowych producenta.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST-00.0M@8nagania ogdine" pkb.

5.2.Koryto pod chodnik

Koryto wykonane w podiu powinno by wyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkami
podtuznymi i poprzecznymi oraz zgodnie z wymaganiami pgaa w SST 04.01.01 ,Koryto wraz z
profilowaniem i zagszczeniem podi@". Wskanik zagszczenia koryta nie powinien dynniejszy ni
0,97 wedtug normalnej metody Proctora.

Jezeli dokumentacja projektowa nie okl& inaczej, to nawierzcheichodnika z kostki brukowej naoa
wykonywa bezpdrednio na podtau z gruntu piaszczystego o WP > 35 w uprzednio wgkym
korycie.

5.3. Podsypka

Na podsypk nalezy stosowa piasek odpowiadagy wymaganiom PN-B-06712.

Grubai¢ podsypki po zagszczeniu powinna zawieraie w granicach od 3 do 5 cm. Podsypka powinna
by¢ zwilzona wod, zagszczona i wyprofilowana.

5.4. Uktadanie chodnika z betonowych kostek brukowsh



Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru rob@epudowy drogi gminnej do m. Zagérzyca

Z uwagi na ranorodnd¢ ksztattéw i kolorow produkowanych kostek, riae jest utazenie dowolnego
wzoru

- wczeniej ustalonego z Inwestorem.

Kostke uktada st na podsypce lub podta piaszczystym w taki sposéb, aby szczelingdzy kostkami
wynosity od 2 do 3 mm. Kostknalery uktad& ok. 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety chodnika,
gdyz w czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulegaegagzeniu.

Po ulaeniu kostki, szczeliny natg wypelnic piaskiem, a nagpnie zami€¢ powierzchng utozonych
kostek przy uyciu szczotekgcznych lub mechanicznych i przgpi¢ do ubijania nawierzchni chodnika.
Do ubijania utaonego chodnika z kostek brukowych, stosugevsbratory ptytowe z ostanz tworzywa
sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzenieabiudzeniem. Wibrowanie nale prowadzé od
krawedzi powierzchni ubijanej w kierunkirodka i jednoczéie w kierunku poprzecznym ksztattek.
Do zagszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowniehwolno wywaé walca.

Po ubiciu nawierzchni natg uzupeiné szczeliny materiatem do wypetnienia i zafdienawierzchny.
Chodnik z wypetnieniem spoin piaskiem nie wymagaleghacji - mae by zaraz oddany do
uzytkowania.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST-00.00.00 ,Wymagania ogolrid"6

6.2. Badania przed przysjpieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien sprawdzczy producent kostek brukowych
posiada aprobatechnicza.

Pozostale wymagania okteno w SST 05.02.23 ,Nawierzchnia z kostki brukowetonowej".

6.3. Badania w czasie robot 6.3.Bprawdzenie podia

Sprawdzenie podi@ polega na stwierdzeniu zgodooz dokumentagj projektows i odpowiednimi SST.
Dopuszczalne tolerancje wynasdla:

- gkbokdici koryta:

- 0 szerokéci do 3 m: +1 cm,

- 0 szerokéci powyzej 3 m: 2 cm,

- szerokeci koryta: =5 cm.

6.3.2. Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grétia wymaganych spadkéw poprzecznych i padigch polega
na stwierdzeniu zgodso z dokumentagj projektowg oraz pkt 5.3 niniejszej SST.

6.3.3.Sprawdzenie wykonania chodnika

Sprawdzenie prawidtowiei wykonania chodnika z betonowych kostek brukowypblega na
stwierdzeniu zgodrizi wykonania z dokumentagcjprojektowa oraz wymaganiami pkt 5.5 niniejszej
SST:

- pomierzenie szerokoi spoin,

- sprawdzenie prawidtowoi ubijania (wibrowania),

- sprawdzenie prawidtowoi wypetnienia spoin,

- sprawdzenie, czy prajty desé (wzér) i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych chodnika

6.4.1. Sprawdzenie réwia chodnika

Sprawdzenie réwrizi nawierzchni przeprowadéanalezy tata co najmniej raz na kde 150 do 300 fn
utozonego chodnika i w miejscach atpliwych, jednak nie rzadziej niraz na 50 m chodnika.
Dopuszczamy pragit pod tat 4 m nie powinien przekracg,0 cm.

6.4.2. Sprawdzenie profilu pocduego

Sprawdzenie profilu podamego przeprowadzanalezy za pomog niwelacji, biogc pod uwag punkty
charakterystyczne, jednak nie rzadziejeo 100 m.

Odchylenia od projektowanej niwelety chodnika w ktash zatamania niwelety nie mpgrzekracza +
3cm.

6.4.3. Sprawdzenie przekroju poprzecznego

Sprawdzenie przekroju poprzecznego dokoriywalery szablonem z poziomi¢c co najmniej raz na
kazde 150 do 300 frchodnika i w miejscach atpliwych, jednak nie rzadziej nico 50 m. Dopuszczalne
odchylenia od projektowanego profilu wynas¥,3%.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST-00.00/¢¥magania ogdlne” pkt 7.

7.2.Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowa jest A(metr kwadratowy) wykonanego chodnika z brukowestki betonowe;.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST-00.00/0Pmagania ogolne” pkt 8.
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Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentaprojektovs, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.




