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1. WYMAGANIA OGOLNE

Specyfikacja wymagania og6lne odnosi do wymaga wspolnych dla poszczegdinych wymageachnicznych
dotyczicych wykonania i odbioru robét, ktére zosfamykonane w ramach budowywietlenia ulicy Kolejowej
oraz Przemystowej w miejscodm Damnica.

2. 0Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robdét jest odpowiedzialny za j&koch wykonania oraz za ich zgodidoz dokumentag
projektows, ST, poleceniami inspektora nadzoru oraz sgtukudowlam. Dokumentacja projektowa
wykonawcza zawiekabedzie niezlgdne rysunki, obliczenia i dokumenty.

2.1 Zgodnosé robdt z dokumentaci projektowsa i ST

Podstaw wykonania i wyceny robét jest dokumentacja prajeld/ projekt budowlany i wykonawczy/,
specyfikacje techniczne oraz przedmiary rob6t a ayamia wyszczegoélnione w dfly jednym z nich s
obowigzujagce dla wykonawcy tak, jakby zawarte byly w catejkdimentacji. W przypadku rozhkieoici
wykonawca nie mee wykorzystywd bledow lub opuszcze w dokumentacji, a o ich wykryciu winien
natychmiast powiadorfiinspektora nadzoru i projektanta, ktéry dokonaawdpdnich zmian lub poprawek.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiagijalrgodne z dokumentacprojektovs i specyfikacjami
technicznymi a tate z innymi obowgzujacymi przepisami. Dane okilene w dokumentacji projektowej i w ST
beda uwazane za wartii docelowe, od ktérych dopuszczalneagichylenia w ramach oldlenego przedziatu
tolerancji. Przy wykonywaniu robét nale uwzgkdni¢ instrukcje producenta materialdbw oraz przepisy
zZwigzane, w tym rownie te, ktére ulegly zmianie lub aktualizacji. W pragiku istnienia norm, atestéw,
certyfikatéw, instrukcji ITB, aprobat technicznychyiadectw dopuszczenia nie wyszczegdélnionych w jsneg
dokumentacji a obowzujgcych. Wykonawca ma rownie@bowizek stosowania sido ich tréci i postanowié.

2.2 Ogoélne zasady wykonania robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robgddnie z umow, oraz za jaké& zastosowanych
materiatow i wykonywanych roboét, za ich zgodha@ dokumentagj projektovs, wymaganiami ST, projektu
organizacji robot oraz poleceniami inwestora. Wykwoa ponosi odpowiedzialfibza dokladne wytyczenie w
planie i wyznaczenie wysoka wszystkich elementéw robét z wymiarami iednymi okrélonymi w
dokumentacji projektowej lub przekazanymi na&npie przez inwestora. Naggistwa jakiegokolwiek lkidu
spowodowanego przez wykonaww wytyczeniu robot zostarpoprawione przez wykonawaa wiasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wysok@rzez inwestora nie zwalnia wykonawcy od
odpowiedzialnéci za ich dokladng&. Decyzje inwestora dotygee akceptacji lub odrzucenia materiatéw i
elementoéw robot ¢rlg oparte na wymaganiach sformutowanych w kontrakaidumentacji projektowej i ST, a
takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyayrestor uwzgldni wyniki bada& materiatdw i
robét, rozrzuty normalnie wygtujace przy produkcji i przy badaniach materiatowswi@dczenia z przeszoi,
wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wpltywae na rozwzarg kwestt. Polecenia inwestora
wykonywane nie p#niej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymgzez wykonawg pod
grozbg zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytpdunosi wykonawca.

2.3 Materiaty

Zrodta uzyskania materiatow

Co najmniej trzy tygodnie przed zaplanowanym wylstaniem jakichkolwiek materiatow i wdzen
przeznaczonych do robét wykonawca przedstawi szdaeg informacje dotyegre proponowanegarddia
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych matér i odpowiednie atesty, aprobaty, dopuszczeraz o
swiadectwa bada laboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzania priewestora. Zatwierdzenia pewnych
materialdw z danegdrddia nie oznacza automatyczniee wszystkie materialty z danegwddta uzyskuj
zatwierdzenie. Wykonawca zobawany jest do udokumentowanize materiaty uzyskane z dopuszczonego
zrédta w sposob ggly spetniaj wymagania ST w czasie pegti rob6t. Wykonawca ponosi odpowiedziaifio
za spetnienie wymagailosciowych i jakdgciowych materiatléw z jakichkolwiekrodetl. Wykonawca poniesie
wszystkie koszty, a w tym: opfaty, wynagrodzenigakiekolwiek inne koszty zwrzane z dostarczeniem
materiatow i uradzei do robot.

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostanprzez wykonawge wywiezione z terenu budowy,ath
zlozone w miejscu wyznaczonym przez inwestordli devestor zezwoli wykonawcy nazycie tych materiatéw
do innych robét, i te dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tychtariatéw zostanie przewadciowany
przez inwestora. Kaly rodzaj rob6t, w ktérym znajdyjsie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, iczsk z jego nie przyjciem i nie zaptaceniem.
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Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane nadyeido czasu gdyeola one potrzebne do robét, bylty
zabezpieczone przed zniszczeniem, zachowalyasjakpsé i whasciwosé do robét i byty dostone do kontroli
inspektora nadzoru. Miejsca czasowego sktadowagtda Hokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z inwestorem lub poza terenem budowmyiejscach zorganizowanych przez wykonawc

Wariantowe stosowanie materiatdw

Jeli dokumentacja projektowa lub ST przewiglumozliwo$é wariantowego zastosowania materialu w
wykonywanych robotach, wykonawca powiadomi inwestorswoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed
uzyciem materiatu, albo w okresie dBrym, jdli bedzie to wymagane dla batlgprowadzonych przez
inspektora nadzoru. Wybrany i zaakceptowany rodaajeriatu nie mze by pd&zniej zmieniony bez zgody
inwestora.

3. Zasady kontroli jakosci robét

Celem kontroli robét édzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigng¢ zatazong jakosé
rob6t. Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok roboét i jak@ci materiatdw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, yézapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie wdzenia
niezledne do pobierania prébek i badmateriatow oraz rob6t. Wykonawcgdzie przeprowadzapomiary i
badania materiatdbw oraz robot zestotliwoscia zapewniajca stwierdzeniente roboty wykonano zgodnie z
wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektoweT. Minimalne wymagania co do zakresu badéh
czestotliwosci &3 okreslone w ST, normach wytycznych i warunkach technycinobioru. W przypadku, gdy nie
zostaly one okrdone, inspektor nadzoru ustali jaki zakres jestigczny, aby zapewaiwykonanie robot
zgodnie z kontraktem. Wykonawca dostarczy inspekibrnadzorus$wiadectwa,ze wszystkie stosowane
urzadzenia i sprgt badawczy posiadajwazng legitymacg, zostaty prawidiowo wykalibrowane i odpowiaglaj
wymaganiom norm okiétajacych procedury bada Inspektor nadzoruedzie mi€ nieograniczony dogp do
pomieszczeé laboratoryjnych, w celu ich inspekcji. Inspekt@daoru lgdzie przekazywawykonawcy pisemne
informacje o jakichkolwiek niedogjnicciach dotycacych urzdzeir laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia
laboratorium, pracy personelu lub metod badawczyekeli niedocigniecia te kdg tak powane, ze mog
wplyng¢ ujemnie na wyniki bada inspektor nadzoru natychmiast wstrzymayaie do robd6t badanych
materiatow i dopgci je do wycia dopiero wtedy, gdy niedaginigcia w pracy laboratorium wykonawcy zosgan
usungte i stwierdzona zostanie odpowiednia j&kotych materiatbw. Wszystkie koszty zwmane z
organizowaniem i prowadzeniem badaaterialdw ponosi wykonawca.

3.1 Pobranie prébek

Prébki keda pobierane losowo. Zalecagsstosowanie statystycznych metod pobierania prébpkrtych na
zasadzie,ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdmgy¢ z jednakowym prawdopodolsistwem
wytypowane do bada Inspektor nadzorughlzie mi€ zapewnion mazliwos¢ udziatu w pobieraniu prébek. Na
zlecenie inwestora wykonawcaedzie przeprowadza dodatkowe badania tych materiatow, ktore hudz
watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostgmzez wykonawg usunéte lub ulepszone z
wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badpokrywa wykonawca tylko w przypadku stwierdzensdenek, w
przeciwnym przypadku koszty te pokrywa inwestor.jeRmiki do pobierania dula dostarczone przez
wykonawe i zatwierdzone przez inspektora nadzoru. Prébkstatozone przez wykonawcdo bada
wykonywanych przez inwestoracdys odpowiednio opisane i oznaczone, w sposOb zaakeeply przez
inspektora nadzoru.

3.2 Badania i pomiary

Wszystkie pomiary i badaniatly przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dip, gdy normy nie
obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosomazna wytyczne krajowe, albo inne procedury
zaakceptowane przez inspektora nadzoru. Przedtppmysiem do pomiaréw lub baslawykonawca powiadomi
inspektora nadzoru o rodzaju, miejscu i terminienou lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania
wykonawca przedstawi naspiie ich wyniki do akceptacji inspektora nadzoru.

3.3 Raporty z badain

Wykonawca khdzie przekazywainspektorowi nadzoru kopie raportow z wynikami&ajak najszybciej, nie
pézniej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jadod Wyniki bada (kopie) keda
przekazywane inspektorowi nadzoru na formularzaetitug dostarczonego przez niego wzoru lub innyaepr
niego zaakceptowanych.
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3.4 Badania prowadzone przez inspektora nadzoru

Dla celéw kontroli jakéci i zatwierdzenia, inspektor nadzoru uprawniongt jdo dokonywania kontroli,
pobierania probek i badania materiatduradta ich wytwarzania i zapewniona medzie wszelka potrzebna do
tego pomoc ze strony wykonawcy i producenta mdtesialnspektor nadzoru, po uprzedniej weryfikacji
systemu kontroli robét prowadzonych przez wykongwiedzie ocenid zgodnd¢ materiatéw i robot z
wymaganiami ST na podstawie baddostarczonych przez wykonagvcinspektor nadzoru nmie pobiera
probki materiatléw i prowadgibadania niezaimie od wykonawcy, na swdj koszt.zéé wyniki tych bada
wykaza, ze raporty wykonawcy as niewiarygodne, to inspektor nadzoru poleci lubcizl@eiezalenemu
laboratorium przeprowadzenie powtdrnych hiaddbo oprze siwylacznie na wiasnych badaniach przy ocenie
zgodndci materialdw i robot z dokumentacjprojektows i ST. W takim przypadku catkowite koszty
powtérnych badai pobierania probek poniesione zost@nzez wykonawg

3.5 Atesty jakosci materiatléw i urzadzen

Przed wykonaniem badd jakosci materiatow przez wykonawginspektor nadzoru mie dopyci¢ do wycia
materialy posiadgge atest producenta stwierdmaj ich pets zgodnd¢ z warunkami podanymi w ST. W
przypadku materiatéw, dla ktérych atesty wymagane przez ST, kda partia dostarczona do robdaidbie
posiada atest okréajacy w spos6b jednoznaczny jej cechy. Produkty prziome ledg posiada atesty
wydane przez producenta, poparte w razie potrzelsykami wykonanych przez niego bad&apie wynikow
tych bada zostam dostarczone przez wykonagvdnspektorowi nadzoru. Materiaty posiagtz atest, a
urzadzenia wane legitymacje magby¢ badane w dowolnym czasie.z8& zostanie stwierdzona niezgodto
ich wiasciwosci z ST to takie materiaty i/lub wgdzenia zostanodrzucone.

4. Dokumenty budowy
4.1 Dziennik budowy
Odpowiedzialné¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obbwacymi przepisami spoczywa ha
wykonawcy. Zapisy w dzienniku budowydsy wykonywane n bigco i keda dotyczy¢ przebiegu robét, stanu
bezpieczastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarstany budowy. Kady zapis w dzienniku budowy
bedzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonaldasmag podaniem jego imienia i
nazwiska oraz stanowiska showego. Zapisy dda czytelne, dokonane trwattechnily, w porzdku
chronologicznym , bezpecednio jeden pod drugim, bez przerw. a&alone do dziennika budowy protokoty i
inne dokumenty ¢da oznaczone kolejnym numerem ganika i opatrzone dati podpisem wykonawcy i
inzyniera. Do dziennika budowy nalewpisa w szczegdlngci:
- dat przekazania terenu budowy
- dat przekazania przez inwestora dokumentacji projekow
- uzgodnienie przez inwestora harmonogramoéw robét
- terminy rozpocgcia i zakdiczenia poszczegodlnych elementéw robét, przebiegtrob
trudndci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyegy
- przerwy w robotach
- uwagi i polecenia inspektora nadzoru
- daty zargdzenia wstrzymania robét, z podaniem przyczyny
- zgloszenia i daty odbioru robot zanig@ych, ulegajcych zakryciu, cgsciowych i
koncowych odbioréw robét
- wyjasnienia, uwagi i propozycje wykonawcy
- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robot podlegggh
ograniczeniom lub wymaganiom szczegolnym wazwi z warunkami klimatycznymi
- zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji
projektowej
- dane dotycgce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie
wykonywania robot
- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot
- dane dotycgce jakdci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki praegadzonych bada
z podaniem, kto je prowadzit
- wyniki poszczegélnych elementéw budowli z podami&to je przeprowadzit, inne istotne
informacje o przebiegu robot
- propozycje, uwagi i wyfmienia wykonawcy, wpisane do dziennika budowsid
przedtaone inspektorowi nadzoru do ustosunkowarga si
Decyzje inwestora wpisane do dziennika budowy wylkera podpisuje z zaznaczeniem ich pgeig lub
zajecia stanowiska. Wpis projektanta do dziennika bugdobliguje inwestora do ustosunkowanie. si
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4.2 Ksiega obmiaru

Ksiega obmiaru stanowi dokument pozwatgj na rozliczenie faktycznego pesti kazdego z elementéw robot.
Obmiary wykonywanych robét przeprowadza 8i sposéb aigty w jednostkach przgtych w przedmiarach
robét i wpisuje do kggi obmiaru.

4.3 Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, atesty materiatow, orzetaeo jakdci materiatdw, recepty robocze i kontrolne wyniki
bada wykonawcy lgda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapema jakéci. Dokumenty te
stanowj zakcznik do odbioru robét. Winny Byudostpnione na kadezyczenie ityniera.

4.4 Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczag¢sioprocz wymienionych w powgzych trzech punktach nagtijace
dokumenty:

- pozwolenie na realizaggadania budowlanego

- protokoty przekazania terenu budowy

- umowy cywilno — prawne z osobami trzecimi i irimaowy cywilno — prawne

- protokoty odbioru robét

- protokoty z narad i ustate

- korespondengjna budowie

4.5 Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpomigedzabezpieczonym.
Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spdwje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem. Wszystkie dokumenty budoegalzawsze dogpne dla inwestora.

5. Odbiory

5.1 Odbiér robét zanikaj acych i ulegapcych zakryciu.

Odbiér robét zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych
robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulagegkryciu. Odbiér robot zanikggych i ulegajcych zakryciu
bedzie dokonywany w czasie umdiwiajacym wykonywanie ewentualnych korekt i poprawek bamowania
ogollnego pospu robdt. Odbidr robdt dokonuje inspektor nadzddetowaé danej czsci robot do odbioru
zgtasza wykonawca wpisem do dziennika budowy igedesnym powiadomieniem inspektora nadzoru . Odbiér
bedzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpi@j niz w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika
budowy i powiadomieniem o tym fakcie inspektora zad. Jakéc i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia
inspektor nadzoru na podstawie dokumentéw zawieyah komplet wynikéw badalaboratoryjnych i w
oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacjokumentagj projektovs, ST i uprzednimi ustaleniami

5.2 Odbiér czesciowy
Odbiér czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgéci robét. Odbioru cgciowego robot
dokonuje s} wg zasad jak przy odbiorze tfawym robot.

5.3 Odbior koncowy robét

Odbidr kaicowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykoaaobo6t w odniesieniu do ich #oi, jakasci i
wartcsci. Calkowite zakaczenie rob6t oraz gotowe® do odbioru kdécowego kdzie stwierdzona przez
wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiagmiiem na pimie o tym fakcie inspektora
nadzoru. Odbioér kicowy robét nagpi w terminie ustalonym w dokumentach kontraktowylitzac od dnia
potwierdzenia przez inspektora nadzoru Zakenia robot i przyicia dokumentéw o ktérych mowa w punkcie
ponizej pt. Dokumenty do odbioru koowego robét. Odbioru Kemowego robot dokona komisja wyznaczona
przez inwestora w obecém wykonawcy. Komisja odbiera roboty, dokona ideny jakdciowej na podstawie
przedtazonych dokumentéw, wynikéw bafla pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaiowykonania robot z
dokumentagj projektovg i ST. W toku odbioru kicowego robét komisja zapozna & realizacj ustalé
przyjetych w trakcie odbioru robo6t zanikajych i ulegagcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniagcych i robot poprawkowych. W przypadku niewykonaniabét poprawkowych lub robot
uzupetniagcych, komisja przerwie swoje czynimd i ustala nowy termin odbioru koowego. W przypadku
stwierdzenia przez komigj ze jakaé wykonywanych robét w poszczegélnych asortymentaiznacznie
odbiega od wymaganej dokumentacji projektowej iZfwzgkdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wpltywu
na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpi&ésh@o ruchu, komisja dokona pagten, oceniagc pomniejszoq
wartas¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach kontraktowych.
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5.4 Dokumenty do odbioru koncowego robot.
Podstawowym dokumentem do dokonania odbiortickavego robét jest protokdt odbioru i@owego robot
sporzdzony wg wzoru ustalonego przez inwestora. Do adbkoncowego wykonawca zobowdany jest
przygotowa nastpujgce dokumenty
- dokumentagj projektows z naniesionymi zmianami
- specyfikacje techniczne, uwagi i zalecenia inspeknadzoru, zwtaszcza przy odbiorze
robét zanikajcych i ulegajcych zakryciu i udokumentowanie wykonania jego eale
- recepty i ustalenia technologiczne
- dzienniki budowy i ksigi obmiaru
- wyniki pomiaréw kontrolnych oraz baflaoznaczé laboratoryjnych zgodnie z ST i PZJ
- atesty jakéciowe wbudowanych materiatéw
- opinie technologicznsporzdzom na podstawie wszystkich wynikéw badgpomiaréw
zahczonych do dokumentéw odbioru, a wykonywanych zigwdrPZJ i ST
- sprawozdanie techniczne
- inne dokumenty wymagane przez inwestora

Sprawozdanie technicznedzie zawieré:

- zakres i lokalizagj wykonanych robot,

- wykaz wprowadzonych zmian w stosunku do dokun@inpaojektowej przekazanej przez inwestora
- uwagi dotyczce warunkow realizacji robot

- dat rozpoczcia oraz zakfczenia robot

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wezdem przygotowania dokumentacyjnego nigldpgotowe do
odbioru kaicowego, komisja w porozumieniu z wykonawwyznaczy ponowny termin odbioru k@owego
robét. Wszystkie zagrlzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetiae keds zestawione wg wzoru
ustalonego przez inwestora. Termin wykonania rglograwkowych i robét uzupetnigjych wyznaczy komisja.

5.5 Odbiér ostateczny

Odbior ostateczny polega na ocenie wykonanych rawdizanych z usugciem wad stwierdzonych przy
odbiorze kacowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odhastateczny édzie dokonany na podstawie
oceny wizualnej obiektu z uwzglnieniem zasad odbioru kcowego.

6. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremoboét i za wszystkie materialy i widzenia aywane do robét od
daty rozpocgcia do daty wydania potwierdzenia zakaenia przez inwestora. Wykonawoglbie utrzymywa
roboty do czasu kaowego odbioru. Utrzymanie powinno dprowadzone w taki sposéb, aby zrealizowane
obiekty byly w zadawalggym stanie przez caly czas, do momentu odbiomicéwego. J&i wykonawca w
jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na pefée inwestora powinien rozpagzroboty utrzymaniowe
nie p&niej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

7. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresieniameealizacji kontraktu, zado
zakaiczenia i odbioru ostatecznego rob6t. Wykonawcaadosy, zainstaluje idazie utrzymywa tymczasowe
urzadzenia zabezpieczgje w tym ogrodzenia, perze, dwietlenia, sygnaly i gwicki ostrzegawcze, dozoréw,
wszelkie innesrodki niezledne do ochrony robét, wygody spoteczeiol innych. Fakt przygpienia do robot
wykonawca obwigci publicznie przed ich rozpoeziem w sposéb uzgodniony z inspektorem nadzoru oraz
przez umieszczenie w miejscach gd@ch okrélonych przez inspektora nadzoru tablic informacgmyTablice
informacyjne i ostrzegawczeelly utrzymane przez wykonawown dobrym stanie przez caly okres realizacji
robét.

8. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robét
Wykonawca ma obowrek zn@ i stosow& w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy date ochrony
srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowykaiczania rob6t wykonawcastizie:
a) utrzymywa teren budowy i wykopy bez wody Siogj
b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowanieg¢sido przepiséw i norm
dotyczicych ochronysrodowiska na terenie i wokét terenu budowy oradze unik& uszkodzé lub
ucigzliwosci dla osob lub wiasrigi spotecznej i innych, a wynikgjych ze skzenia, hatasu lub innych
przyczyn powstatych w nagistwie jego sposobu dziatania. Stasusie do tych wymagda bedzie miat
szczegOllny wzgld na:
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1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynéw, baz, sktadowisk, wgkopdrég dojazdowych
2) s$rodki ostranosci i zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekéw wodnychkapyi lub substancjami toksycznymi

- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami

- mazliwo$cig powstania pzaréw.

9. Ochrona przeciwpazarowa

Wykonawca bdzie przestrzeda przepisOw ochrony przeciwparowej. Wykonawca dalzie utrzymywa
sprawny sprg przeciwpagarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy. Makgritatwopalne kda
skladowane w spos6b zgodny z odpowiednimi przepisamabezpieczone przed dggém o0soOb trzecich.
Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowgmearem wywotanym jako rezultat
realizacji rob6t albo przez personel wykonawcy.

10. Ochrona wtasndci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochkornstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiagdgoych wigcicielami tych urzdzen potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez inwestora w ramplanu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wdave
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzenianti tgstalacji i uradzen w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowizany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegwzasow dla wszelkiego rodzaju
robdt, ktére maj by¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urgdzex podziemnych na terenie budowy i
powiadomé inspektora nadzoru i wladze lokalne o zamiarzepoozcia robét. O fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji wykonawca bezzwloczroeviadomi inspektora nadzoru i zainteresowane vedadz
oraz lgdzie z nimi wspotpracowat dostarczajwszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu raap
Wykonawca bdzie odpowiada za wszelkie spowodowane przez jego dziatania wzakua instalacji na
powierzchni ziemi i urgdzer podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyelprzez inwestora.

11. Ograniczenie obcizen osi pojazdow.

Pojazdy lub fadunki powodage nadmierne obgienie osiowe nie dula dopuszczone néwiezo ukaiczony
fragment budowy i wykonawcatizie odpowiedzialny za naprawvszelkich robét w ten sposéb uszkodzonych,
zgodnie z poleceniami inspektora nadzoru.

12. Bezpiecz@stwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t wykonawcedie przestrzedgaprzepisow dotycrych bezpieczistwa i higieny pracy
oraz stosowd sic do zalecé Planu Bezpiec#stwa i Ochrony Zdrowia. W szczeg6ked wykonawca ma
obowigzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach emgiecznych, szkodliwych dla zdrowia
oraz nie spetniggych odpowiednich wymagasanitarnych. Wykonawca zapewniedzie utrzymywat wszelkie
urzadzenia zabezpieczaje, socjalne oraz smitzi odpowiedrny odziez dla ochronyzycia i zdrowia o0séb
zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia leezgistwa publicznego.

13. Stosowanie si do prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowdzany jest zna wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralméejscowe oraz inne
przepisy i wytyczne, ktoregsw jakikolwiek spos6b zwgzane z robotami idulzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznyctqzas prowadzenia robot. Wykonawegltie przestrzega
praw patentowych i dzlzie w peini odpowiedzialny za wypetnienie wszdtkiwymaga prawnych odnénie
wykorzystania opatentowanych adzei lub metod i w sposéb gty bedzie informowa inspektora nadzoru o
swoich dziataniach, przedstawjejkopie zezwolg i inne odnéne dokumenty.

14. Sprzet

Wykonawca jest zobowktany do udywania takiego spetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jakos¢ wykonywanych robét. Spex uzywany do rob6t powinien ldyzgodny z ofeet wykonawcy i powinien
odpowiadé pod wzgédem typow i ilgci wskazaniom zawartym w ST, w przypadku braku lestav takich
dokumentach spex powinien by uzgodniony i zaakceptowany przez inspektora. laczlwydajnaé sprztu
bedzie gwarantow&przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami ustaibmydokumentacji projektowej i ST i
wskazaniach inwestora w terminie przewidzianym fakiem. Sprgt bedacy wiasndcia wykonawcy hdz
wynajety do wykonania rob6t ma byutrzymany w dobrym stanie i goto¥m do pracy. Bdzie on zgodny z
normami ochronyrodowiska i przepisami dotygezymi jego uytkowania. Wykonawca dostarczy inwestorowi
kopie dokumentéw potwierdzajych dopuszczenie sgim do uytkowania, tam gdzie jest to wymagane
przepisami. Jeeli dokumentacja projektowa lub ST przewigdmozliwosé wariantowego gycia sprztu przy
wykonywanych robotach, wykonawca powiadomi inwestorswoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacj
przed wyciem sprztu. Wybrany spret, po akceptacji inspektora nadzoru, niezemby pé&zniej zmieniony bez
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jego zgody. Jakikolwiek spgz maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw
zlecenia, zostanprzez inwestora zdyskwalifikowane i nie dopuszezda robét.

15. Transport

Wykonawca stosowasie bedzie do ustawowych ogranicz@a & przy transporcie materiatow i spta na i z
terenu robét. Uzyska on wszelkie niedhe zezwolenia od wladz, co do przewozu nietypowgdunkow i w
sposOb cigly bedzie o kadym takim przewozie powiadomiat inspektora nadzoWykonawca jest
zobowizany do stosowania jedynie takigéhodkéw transportu, ktére nie wplynniekorzystnie na jako
wykonywanych rob6t i przewonych materiatdw. Liczndrodkow transportu dilzie zapewnia prowadzenie
robét zgodnie z zasadami okienymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniaokpektora nadzoru, w
terminie przewidzianym kontrakterSrodki transportu nie odpowiad@e warunkom dopuszczalnych opein
na osie mog by¢ uzyte przez wykonawgecpod warunkiem przywrécenia do stanu pierwotnegygtkowanych
odcinkéw drég publicznych na koszt wykonawcy. Wyéaesa ledzie usuwé na biegco, na wlasny koszt,
wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdandrogach publicznych oraz dojazdach do terenu
budowy.

16. OSWIETLENIE ULICZNE
16.1 Przedmiot specyfikacji technicznej.
Specyfikacja Techniczna jest dokumentem przetargovinkontraktowym przy zlecaniu i realizacji robot o
ktérych mowa w tytule specyfikaciji.
Kod gtéwny rob6t olgjtych - Roboty w zakresie instalacji elektryczny&840000-3.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyprowadzenia robot elektrycznych wymienionych geji
wraz z kodami dodatkowymi:
- instalowanie linii energetycznych: kod CPV 45306-1
- instalowanie drogowego spta aswietleniowego: kod CPV 45316110-9
- wykonanie instalacji @vietleniowej: kod CPV 45311000-0
- ochrona przeciwpotaniowa: kod CPV 45311100-1/E094-8/

16.2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej
Specyfikac Techniczg jako cz$¢ Dokumentow Przetargowych i Umowy, najeodczytywa i rozumi€ w
odniesieniu do wykonania Robét opisanych w pkt. 1

16.3 Zakres robot objetych Specyfikaci Techniczm

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyprowadzenia prac przy realizacji wykonania i odbimbét
elektrycznych dotyceych wykonania éwietlenia ulicznego.

Zakres obejmuje wykonanie:

- zakupu materiatow

- utgenie kabla

- wykonanie fundamentu betonowego prefabrykowanego

- monte stupdw dwietleniowych

- badania odbiorowe, pomiary

16.4 0gd6lne wymagania dotycgce robot.

Ogd6lne wymagania dotygee robét podano w ,Wymagania ogoélne”. Budowa powinmdbywa sie na
podstawie aktualnej Dokumentacji Projektowej, spdzonej w oparciu 0 ogdlne obaaujace zasady, lecz z
uwzglednieniem specyfiki stosowanych materiatéw,qoize.

W czasie realizacji natly uwzgkdniat réwniez wytyczne i instrukcje montawe opracowane przez producenta
urzadzen, materiatow.

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jékach wykonania, za zgodié z Dokumentag Projektov,
Specyfikacy Techniczi, obownzujacymi normami oraz za zgodfioz postanowieniami Umowy.

Dopuszcza si tylko takie odsipstwa od projektu, ktére nie narusgggostanowié@ norm, a g uzasadnione
technicznie, uzgodnione z autorem projekty udokumentowane zapisem dokonanym w dzienniku bydoly
innym rownorzdnym dowodem.

16.5 Materialy

Materialy stosowane robotach elektrycznych zgstglszczegoélnione w przedmiarze robot.

Urzagdzenia objte rozporzdzeniem Rady Ministrow z dnia 09.11.1999r w sprawigkazu wyrobow
wyprodukowanych w Polsce, a takwyrobow importowanych do Polski po raz pierwsmygcych stwarzé
zagraenie albo shcych ochronie lub ratowanigycia zdrowia lubsrodowiska podlegagych obowizkowi
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certyfikacji na znak bezpiecastwa i oznaczenia tym znakiem wyrobéw podleggh obowizkowi
wystawienia

przez producenta deklaracji zgodcio(D.U.5, poz.53 z dnia 28 stycznia 2000r) mugmsiada znak
bezpieczastwa. Wszystkie elementy wypasmia zastosowane w instalacji elektrycznej powirspehnia
wymagania norm IEC odpowiednich do wyrobu.

Wszystkie elementy wyposania elektrycznego powinny ndi@arametry techniczne odpowiagiag
warunkom, w ktérych majby¢ zastosowane.

Gospodark materiatami naley prowadzé zgodnie z wytycznymi gospodarki materiatowe] diagulis¢biorstw
budowlano - montaowych i wytycznymi dla przedsbiorstw wykonugcych elektryczne roboty instalacyjno —
montaowe. Sposob sktadowania materiatow elektrycznycimagazynie jak i konserwacja tych materiatow
powinny by dostosowane do rodzaju materiatdw. Stupy w czakladowania powinny ky oddzielone od
siebie drewnianymi przektadkami.

16.6 SPRET

1. Do wykonania robot dolagcych przedmiotem niniejszej ST stos@waastpujacy, sprawny technicznie i
zaakceptowany przez inspektora Nadzoru,etprz

- Elektronarzdzia eczne

2. Wykonawca jest zobow#any do uywania jedynie takiego spgti, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jaké¢ i srodowisko wykonywanych robot.

3. Sprzt uzywany do realizacji rob6t powinien bygodny z ustaleniami ST oraz projektu organizeaijiot,
ktory uzyskat akceptagjinspektora Nadzoru.

4. Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kom&uwmhentéw potwierdzagych dopuszczenie spitn do
uzytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.

16.7 TRANSPORT

1. Do transportu materiatéw, spta budowlanego, ugrzean stosowé nastpujgce, sprawne technicznie i
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoodki transportu:

- Samochdd dostawczy do 0,9 t

- Samochdd skrzyn.do 5.0t

- Przyczepa do przewenia kabli

Materiaty wysokie naley zabezpieczyw czasie transportu przed przewréceniem oraz przasiem. W czasie
transportu i przechowywania materiatow elektroeagrenych naley zachowd wymagania wynikaice ze
specjalnych wigciwosci tych urzdzen, zastrzeonych przez producenta.

2. Wykonawca jest zobowdany do stosowania jedynie takicshlpdkéw transportu, ktére nie wplyn
niekorzystnie na jak@ robot i wiaciwosci przewaonych towaréw.Srodki transportu winny by zgodne z
ustaleniami ST oraz projektu organizacji robotrktdzyskat akceptagjinspektora Nadzoru.

3. Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy muspetni@ wymagania przepisow ruchu drogowego
(kotowego, szynowego, wodnego) tak pod wdgim formalnym jak i rzeczowym.

16.8 WYKONANIE ROBOT

1. Ogdélne wymagania.

Ogblne wymagania robét podano w dokumentacji ptojg&j. Instalacje powinny kiywykonane zgodnie:
- z Polskimi Normami,

- z obecnie obowizujacym Prawem Budowlanym i wymaganiami wszelkich wtaakalnych, przepiséw i
regulacji terenowych,

- z warunkami technicznymi zasilania wydanymi prZéz

Prace montaowe wykona zgodnie z Przepisami Budowy Wdzen Elektrycznych, ze szczegbélnym
zwréceniem uwagi na zeszyt nr.6 - ochrona przeofasgniowa w urgdzeniach elektroenergetycznych o
napkciu do 1kV, z dnia 31.03.1991r oraz zachowaniemunedw bezpieczestwa i higieny pracy.

2. Zakres rob6t przygotowawczych:
a) Przygotowanie i zabezpieczenie miejsca robot
b) Dostarczenie na teren budowy niedbych materiatéw, uggdzen i sprztu budowlanego
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3. Zakres robét zasadniczych
Przy wykonywaniu robét elektrycznych etreowych naley przeprowadzi nastpujace roboty podstawowe:
- wyznaczenie miejsc ustawienia stupéw
- wykonanie wykopéw pod stupy
- monta stupow
- monta wysiegnikdw i osprztu sieciowego
- mont& opraw dwietleniowych
- prace wykaczeniowe

Montaz opraw dwietleniowych
W zaleznosci od mazliwosci technicznych i dowviadczenia wykonawcy montapraw gwietleniowych
przeprowadzi jedry z metod:
- najpierw ustawia gistupy a nagpnie montuje na nich wyposanie
- petne wyposzenie stupdw montuje siw pozycji lezacej, a nasipnie kompletne stupy ustawigsi
w wykonanych otworach wierconych przy pomocéyviju.
Przy posadowieniu stupéw w otworach rigl@ametaé o ich ustawieniu w pionie oraz ewentualnym odchiyle
w zaleznosci od typu wysggnikow i masy opraw.

Montaz wysiegnikow na stupachswietleniowych

Montaz wysiegnikow odbywa s za pomog podndnika z koszem. Monter znajdigly sk w koszu mocuje
uchwytamisrubowymi wysegnik do gtowicy stupa.

Sruby zabezpiecza smarem przed kagoz

Montaz wyposaenia elektrycznego stupéwwietleniowych
Montaz wyposaenia obejmuje:
- wciagniecie przewodoéw w wysgniki
- zamocowanie opraw
- monta zabezpieczenia prze¢eniowo - zwarciowego
- wykonanie pajczer przewoddw
- wykonanie pajczer ochronnych

16.9 KONTROLA JAKO SCI ROBOT

1. Ogodlne zasady kontroli jakad robét:

a) o0golne wymagania dotygze wykonania rob6t, dostawy materiatéw, spuz srodkéw transportu podano w
~Wymagania ogélne”

b) wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok jakaosci robot, materiatéw i urgdzen

c) wykonawca zapewni odpowiedni systenérodki techniczne do kontroli jakoi robét na terenie i poza
placem budowy

d) wszystkie badania i pomiary¢lly przeprowadzane zgodnie z wymaganiami Norm lub Bato
Technicznych przez jednostki posiagag odpowiednie uprawnienia budowlane.

2. Kontrole

Nalezy przeprowaddi nastpujace kontrole:

a) zgodndci z Dokumentagj Projektova

b) sprawdzenie podstawowych cech materiatdw podanychiniejszej ST oraz wyspecyfikowanych we
wiasciwych PN (EN-PN) lub Aprobatach Technicznych

c) dokona& ogledzin uradzen

d) pracy uradzei i wydajnaci

Badania kontrolne obejmugaty proces budowy.

3. Badania jakéxi robot w czasie budowy.
Badania jakéci rob6t w czasie ich realizacji nalewykonywa zgodnie z wytycznymi wigiwych WTWIOR
oraz instrukcjami zawartymi w Normach i Aprobatacfechnicznych dla materiatdbw i systemow
technologicznych.
W czasie prowadzenia robét jak rowni@o ich ukdiczeniu naley przeprowadz proby i badania po
montaowe polegajce na:

- pomiarze rezystancji przewodow

- badaniu skuteczroi ochrony przeciwporaniowej
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Z przeprowadzonych préb i badaalezy sporzdza stosowne protokolty z ocen interpretacy wynikow w
stosunku do obowzujgcych przepiséw i norm.

16.10 OBMIAR ROBOT

» 0Ogblne zasady i wymagania dotyce obmiaru rob6t podano w ,Wymagania ogélne”.

« Roboty obgte niniejsz ST obmierza siw jednostkach miary: szt., kpl., m?npomiar, odcinek.

»  Obmiar robét okréa ilos¢ wykonanych rob6t zgodnie z postanowieniami Umowy.

» llos¢ rob6t oblicza s wedtug sporzdzonych pomiar6éw z natury, udokumentowanych operate
powykonawczym, z uwzgtinieniem wymaga technicznych zawartych w niniejszej ST i ujmuje w
ksigdze obmiaru.

»  Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy stosowane do obmiaru robét podiggdiceptacji Inspektora
Nadzoru i musz posiadé wazne certyfikaty legalizaciji.

16.11 ODBIOR ROBOT

e 0Ogblne zasady odbioru rob6t i ich praga podano w ,Wymagania ogolne”.

e« Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalraeny rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do ich ilei, jakosci | wartcsci.

* Gotowas¢ do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennikdolvy przedktadaj Inspektorowi
Nadzoru do oceny i zatwierdzenia dokumenrtagwykonawca robot.

» Odbior jest potwierdzeniem wykonania robét zgodngstanowieniami Umowy oraz obaa&ujacymi
Normami Technicznymi (PN, EN-PN).

Przed przekazaniem do eksploatacji maleykona nastpujace badania

* - sprawdzenie przewodow, ospiz, stupdw, wysignikdw i opraw na zgodré z normami i
certyfikatami

e - sprawdzenie prawidtovgoi ochrony przeciwpotaniowe]j (przekréj i rodzaj przewodow, sposdb
taczenia)

e - sprawdzenie ggtosci zyt przewoddw instalacji zasilagej oraz instalacji przeciwpamiowej

s - pomiar rezystancji uziomoéw roboczych i ochronnych

16.12 PODSTAWA PLATNOSCI
Pfatnég¢ za jednostk obmiarovws roboty naley przyjmowa& zgodnie z postanowieniami Umowy, obmiarem
robét, ocen jakasci uzytych materiatéw i jakéci wykonanych rob6t, na podstawie wynikéw pomiatidvada.
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